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“The process of preparing programs for a oigital computer is especidlly attractive,
not only because it can be economically and scientifically rewarding, but also
because 1t can be an aesthetic experience much like composing poetry or music

- Donald Knuth

Advertencia

1- Este sistema ha sido desarrollado para ser instalado por profesionales, no por usuarios finales. En caso de duda ante
cualquier aspecto técnico, por favor, consulte con nuestros expertos.

2.- Nuestro esfuerzo de innovacion tanto en software como en hardware es permanente. Sin embargo, a pesar de poner
gran atencion en documentar nuestros productos adecuadamente, podrian encontrarse por error discrepancias entre el
producto vy algunas de sus especificaciones. De esta forma, ante cualquier duda u observacion, le rogamos se ponga en
contacto con nosotros en la siguiente direccion de correo electronico: microcom@microcom.es.

3- Las comunicaciones basadas en la red GSM son extraordinariamente fiables. No obstante, desaconsejamos utilizar
nuestro equipo en sistemas criticos si no se ha previsto algun tipo de redundancia relativa a 13 red de comunicaciones, ya
que excepcionalmente puede quedar fuera de servicio.

4.- "Apoyo vital”: Esta unidad no estd disefiada para su utilizacion en sistemas de los que dependa 3 vida humana. Es decir,
en dispositivos cuyo mal funcionamiento ponga en riesgo 3 vida humana.

5.- Nuestra responsabilidad en relacién con el equipo se limitara a su reparacion o restitucion en los términos establecidos
en la garantia.

Todos los derechos reservados. Ninguna parte de esta documentacion debers ser reproducids, almacenada en un sistema
de recuperacion o transmitida por cualquier medio (electronico, mecanico, fotocopia, grabacion o cualquier otro) sin el
permiso previo por escrito de Microcom Sistemas Modulares, S.L.

A pesar de todas las precauciones que se han tomado en 13 preparacion de esta documentacion, el editor y el autor no
asumen responsabilidad alguna por errares u omisiones. Tampoco se asume responsabilidad por los danas resultantes del
uso de la informacién contenida en este documento. La informacion contenida en este documento estd sujeta a cambios
Sin previo aviso y N representa un compromiso por parte de Microcom Sistemas Modulares, S.L.

El software descrito en este documento se suministra bajo un acuerdo de no divulgacion. Este software puede ser
utilizado o copiado de acuerdo con los términos de estos acuerdos.

© 2003-2021 Microcom Sistemas Modulares, S.L. Todos los derechos reservados.

Microcom Sistemas Modulares, S.L.

C/Gorostiags, 53 « Irun

GUIPUZCOA « 20305

Teléfono: +34 943 639 724 « Fax +34 943 017 800
microcom@microcom.es

https://www.microcom.es
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Contenido del documento MICROCOM

Contenido del documento

Es objetivo de este manual describir el uso del software propietario MicroConf para la configuracion de la
gama de dispositivos Microcom Hermes y Nemos. Se recomienda a lectura completa de este documento para
aprovechar al médximo as posibilidades de sus equipos.

W e

De manera complementaria a este manual, en nuestro canal de YouTube
puede encontrar demostraciones de configuracion de equipos y Vvideo
tutorisles de uso de los productos Microcom.

Enlace al canal de &8 YouTube ™
https://www.youtube.com/channel/UCu/0ksCx9IPGJJIDAID]sbPQ/videos

Versiones y compatibilidad

La informacion presentada este documento se corresponde con 13 version del software de configuracion
MICROCONF que se indica a continuacion:

Version

Software MICROCONF

v.8.8.2
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Introduccion MICROCOM

1 Introduccion

En este apartado introductorio se explican varios conceptos clave relacionados con la plataforma ZEUS 5 de
Microcom v 8 utilizacion que hacen los equipos de la comunicacion de redes moviles (6SM, GPRS, 3G, etc.).

11 Visién general del sistema

A continuacion, se representan de manera visual los diferentes dispositivos y equipos que forman parte del
sistema de monitorizacion y telecontrol que le ofrece Microcom y que le seran utilidad para comprender (0s
conceptos que se discuten en este documento.

-
.. @& =
SONDAS P “ergae Alarmas
picRocm / Técnicas
(Temnperatura, .__/
humedad, Nivel. L]
caudal, etc ) SMS II
y
ENTRADAS
ANALOGICAS MICROCOM 4
é e
(Nivel depdsito, _—
Cloro, presidin, (( ))
wmersrnee) | HCHRAAES | (]
NCAAOS = E S ———
ENTRADAS Windows
DIGITALES
Datalogger
{Fallo de bomba,
Fallo dp red,
Caudalimetros, otc) Transmision .
alarmas técnicas -
SALIDAS N Tori
DIGITALES avegador internet
(Termperatura alta, -\\
Activar rels, etc ) "\

e = &
LeLrs i05 / Android

Esquema general del sistema

En (3 parte izquierda esta representado el dispositivo de telecontrol, Hermes o Nemos, el cual interactia con
las sefiales de la instalacion a la que ha sido conectada a través de sus puertos de entradas digitales, analogicas,
sondas Microcom, salidas digitales y MODBUS. Con la informacion recogida en estos puertos, como se
representa en la parte derechs, el dispositivo proporciona dos funcionalidades bien definidas:

e Transmision de alarmas técnicas. Se notifica al usuario mediante el envio a su teléfono movil de las
anomalias detectadas en 13 instalacion. Las alarmas se recibiran por SMS y/o mediante 3 aplicacion
gratuita Zeus Mobile que estd disponible para I0S y Android.

e Data logger y monitorizacién a través de internet. El dispositivo cuenta con una memoria interna que
le permite registrar l0s datos recibidos por sus entradas y con un sistema de comunicacion por redes
moviles (GSM, GPRS, 3G, etc). Esto permite al usuario monitorizar y gestionar sus instalaciones a
través de la Plataforma ZEUS 5, que integra [8s aplicaciones y servidor que Microcom pone a su
disposicion.
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Introduccion MICROCOM

1.2 Plataforma digital ZEUS 5

La plataforma informatica ZEUS & es 3 suite de software
desarrollada por Microcom para dar servicio 3 [0S equipos
Hermes y Nemos. Esta plataforma incluye [3s siguientes

herramientas y funcionalidades: ZEL/S

e Zeus Server: Servidor web integrado. Software servidor para recibir y almacenar los datos de los
dispositivos Microcom (nuestro SCADA)

e /eus Weby Zeus Mabile: Servicios gratuitos para la supervision de sus instalaciones con equipos
Microcom desde un simple navegador web, un smartphone o una Tablet. En el siguiente apartado se
detallan las posibilidades de estos

e Zeus Client; Software cliente para visualizar y tratar los datos almacenados en el Zeus Server (cliente
para nuestro SCADA). Disponible para Windows.

e Zeus OPC-UA. API para integracion en SCADA existente. Servidor OPC para integracion de los datos de
nuestro servidor Zeus.

e Zeus APT REST. API para integracion en SCADA existente. Servidor REST para integracion de los datas
de nuestro servidor Zeus.

e /eus Synoptic Builder: Editor de sindpticos para Zeus. Permite a [0S usuarios crear sus propios sindpticos
para representar as estaciones.

Configurador Integracion Aplicacion Web
MicroConf SCADAS de integrada
terceros

Aplicaciones

Ser‘“'er i0S / Android
)‘4
A

Nuestro SCADA Synoptic Chitor d
Recibir y gestionar Builder singgt:coi

datos Hermes / Nemaos
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1.3 Zeus Web y Zeus Mobile

/Zeus Web y Zeus Mobile son unos potentes servicios gratuitos para la supervision de sus instalaciones con
equipos Microcom desde un navegador web, un smartphone 0 una tablet. Estas aplicaciones le permiten
explotar la informacion registrada por sus equipos desde un dispositivo que disponga de acceso a Internet.

Funcionalidades:

e Visualizacion de datos y graficas

e (estion y visualizacion de Sinopticos / SCADAS
e (estion alarmas

e (estion de usuarios

e (eneracion de informes

e Almacenamiento en la nube

Diferentes opciones de utilizacién de la plataforma Zeus

Puede ver una demostracion del sistema accediendo a través del navegador web 3 http://zeus microcom.es/
o0 instalando en su dispositivo la aplicacion gratuita Zeus Mabile que ests disponible para I0S y Android. Las
credenciales de acceso para 13 demostracion son s siguientes:

e Usuario: demo _ :
e Contrasena: demo e e e’ o

Usuario

Contrasefa

MNo cerrar sesion

Crear una cuenta | Recuperar contraseiia
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Introduccion MICROCOM

1.4 Introduccion a la comunicacion por redes moviles

Las comunicaciones por redes maéviles (GSM, GPRS, 3G, etc.) permiten a su dispositivo Microcom transmitir
los datos registrados al servidor ZEUS y enviar alarmas de manera inalambrica. Las condiciones que provocan
[3 transmision de datos al servidor son:

e Fjecucion de la accion /9 Conectar/refrescar datos en Zeus. Normalmente desde un temparizador.

e (eneracion de una alarma configurada para notificacion por GPRS.

e Recepcion del comando TCPCONNECT. Este comando es de utilidad por ejemplo para forzar la
descarga de historicos mediante el envio de un SMS.

A continuacion, se muestra un ejemplo de aplicacion tipica. En este ejemplo encontramos varios de dispositivos
de telecontrol Hermes y Nemos que transmiten los datos registrados (Nivel depdsito, cloro, temperaturs,
humedad, etc.) utilizando la red movil (GPRS/3G/NB-IoT/etc.) 3 un servidor Zeus. Desde los puestos de control,
se pueden gestionar los equipos y explotar los datos registrados.

T
gHEEEEN
HGCRAMCGECS -
Puesto de Puesto de
control 1 control 2
Conexion
internet
i, SCADA

de terceros

Puesto de control 3

Eiemplo de uso de las redes moviles para la tele gestion

Los costes de este servicio son muy econémicos. En general, el trafico de datos de internet para estas
instalaciones es suficientemente bajo como para ser compatible con los contratos M2M tipicos, que cuentan
con un volumen de 15 MB/mes. Contacte con nosotros si desea ampliar informacion sobre los contratos mas
adecuadas para su aplicacion.
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Instalacion del software MICROCOM

2 Instalacion del software

Antes de proceder 3 la instalacion del software compruebe su ordenador ejecuta el sistema operativo
Microsoft Windows® 10 (32 o 64 bits) y dispone de comunicacién Bluetooth 4.0 LE o superior.

2.1 Instalacion del driver USB de comunicaciones

LLa comunicacion entre su dispositivo Microcom y el PC requiere de 3 instalacion de un driver de comunicacion.
Este driver generara un puerto serie virtual que se emplea para el intercambio de datos entre ambos. El driver
lo puede encontrar en:

e Enla pagina web de Microcom: Descargas = Driver USB Hermes/Nemos

MICR®COM

Contacto soporte Acceso clientes Descargas destacadas

9028205584/ 94262597 24  Cliente Bars SLEraris remato

o Dirfelr USE ki medid o

& Soporte@micracom.es

» Saftware de configuracidn Micrelond v7.3.20
@ microcom.sistemnas trasefia * Manual de configuracidn

* Manesl de comancal

Detalle de pagina web de Microcom

Una vez obtenido el archivo (lemado Driver_Microcom.exe, ejecute este archivo y siga 18s instrucciones en
pantalla.

Enhorabuena. La instalaciéon ha sido
un éxito.

é Los controladores se instalaron comectamente en este equipo.

aﬁ Puede conectar ahora el dispositivo a este equipo. Si el dispositiva
& tiene instrucciones, |€alas primero. I
i

Mombre del controladar Estado
w" Microcom Sistemas Mod... Listo para su uso

< Atrds [ Finalizar ] [ Cancelar ]

Pantalla de instalacion: Instalacion del driver correcta
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Instalacion del software MICROCOM

2.2 Localizar puerto COM asignado

Tras la correcta instalacion del driver, conecte su equipo Microcom al PC a través del cable USB suministrado.
Tras conectarlo, espere unos segundos a que finalice la deteccion del nuevo dispositivo. Una vez conectado,
se tiene que conocer el puerto de comunicaciones (COM) que le ha asignado su PC al equipo Microcom que

acaba de conectar. Es posible localizar el puerto COM asignado abriendo el administrador de dispositivas de
Windows (Inicio~> Panel de control-> Administrador de dispositivas)

En la siguiente imagen, aparece un dispasitivo Microcom en el listado de puertos COM como Remote GSM 10
Module y ha sido asignado al COM3.

Archivo  Accion  Ver  Ayuda
| m @l
4 3 desarrolio
By, Adaptadores de pantalla
2 ¥ Adaptadores de red
& Marvell Yukon 8388053 PCI-E Gagabit Ethemet Controller
& Marvell Yukon 83€8053 PCI-E Gegabat Ethernet Controller 22
83 Realtek RTLE1S7 Wireless 802.11b/g S4Mbps USE 2.0 Network Adapter
¥ VMware Virtual Ethernet Adapter for VMnet]
¥ VMware Virtual Ethernet Adapter for VMnetS
g Controladoras ATA/ATAPI IDE
@9 Controladoras de bus serie universal
<3 Controladoras de disquete
% Controladoras de sonido y video y dispositivos de juego
§ Controladoras host de bus IEEE 1398
05 Duspositivos de interfaz de usuano (HID)
1R Dispositavos del suterna
& Dispositivos portatiles
& Equipo
K Monaores
n Mouse y otros dispositives sefaladores
B Procesadores
' Puertos (COMy LPT)
¥ Puerto de comunicaciones (COM1)
"$ Remote GSM 10 Module (COM3)
*F USB Serial Port (COM10)
= Teclades
Unidades de diccn E

| - e ~3 _» m

— L =

m

Captura de pantalla, Administrador de dispositivos de Windows
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2.3 Instalacion software de configuracion universal MicroConf

MicroConf es la aplicacion que se ha desarrollado para configurar sus equipos Microcom de la gama Hermes y
Nemos. El software se ests disponible en la pdgina de web de MICROCOM (http://microcom.es):

e Seccion de Descargas = Software de configuracion MicroConf vX XXX
e Seccion Inicio rapido = http//microcom.es/start.ohp

MICR®COM

1 R EEACILICTOE

Contacto soporte Acceso clientes Descargas destacadas
LO02 820684 /9436397 24 3 Cliente para EScritario remots

& Sopore@microtom.es

B microcom.sistemas 4
» Maneal de comandas

Una vez obtenido el archivo llamado MicroConf vX.XXexe (las X corresponden al nUmero de version), ejecute
este archivo y siga las instrucciones en pantalla.

jie MicroConf - InstallShield Wizard

- InstallShield Wizard Completed

The InstallShield Wizard has successfully installed MicroConf.
Click Finish to exit the wizard.

Pantalla de instalacidon: Instalacion de MicroConf V8 correcta

Manual de programacién Hermes / Nemos - Revision 22.01 13


http://microcom.es/
http://microcom.es/start.php

Presentacion interfaz de usuario MICROCOM

3 Presentacion de la interfaz de usuario

La interfaz de usuario 0 espacio de trabajo ests dividida en dos secciones. En [3s bandas superior e inferior se
encuentran los botones de acceso al menU de B aplicacion, recuperacion y salvado de archivos de
configuracion, seleccion de modelo e idioma de la interfaz. En (3 seccion intermedia se muestran los distintos
formularios que componen la configuracion de los dispositivos Microcom.

MENU  ABRIR/ GUARDAR SELECCIONAR  SELECCIONAR
PRINCIPAL  CONFIGURACION NOMBRE DEL EQUIPO DISPOSITIVO IDIOMA

R ~errns 3 - - x BANDA SUPERIOR

Informacién del dispositivo

SECCION
: ; INTERMEDIA:
Cargar datos Zeus Web FORMULARIOS DE
Conectar CONFIGURACDON
Habilitar mascara ble click para editar:
Anadir Teléfone oridad  Privilegio Méscara Filtro 6 conectads
Borrar
RS X NO DO w881  MICROCOM | BANDA ‘NFERIOR
ESTADO COMUNICACIONES VERSION DEL PROGRAMA
PC €~ EQUIPO MICROCOM
Presentacion interfaz usuario MicroConf v8.8.1
De izquierda a derecha en 3 banda superior se encuentran:
L L L T — — i
= MenU principal: MenU principal de la aplicacion Mend == Abrir Guardar
desde el que se seleccionan las distintas
aue 5e selert , o = o -
paﬂta“as de Conﬂguramon Fste botdn se General Entradas y salidas Temporizadores Diagnéstico
utiliza para acceder 3 las distintas opciones de
ConﬂgUraGOﬂ de la aphcaC'On General Avanzado Macros Firmware

Ventana emergente Menu desplegada

= Abrir / Guardar configuracidn: Botones para abrir y guardar en disco [a configuracion realizada en el
dispositivo. Se recomienda realizar tener una copia de todas [3s configuraciones realizadas

= Nombre del dispositivo: Nombre asignado al dispositivo o estacion que estamos configurando.

= Seleccionar Dispositivo: Seleccion del
dispositiva Microcom sobre el que se va 3
trabajar. Las opciones del Menu variaran
dependiendo del equipo aqui seleccionado.
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= Seleccionar Idioma: Selector de idioma de |3 aplicacion entre: castellano, inglés vy portugués.
De izquierda a derecha en 3 banda inferior se encuentran:

» Estado Comunicaciones: Indica si hay un dispositivo conectado vy la utilizacién de (s lineas de
comunicacion Rx yTx.

= Versién del programa: Indica el nimero de (3 version MicroConf que tiene instalada.

La configuracion de la seccion intermedia depende de 13 opcion del MenU Principal que se haya elegido. El uso
de estas pantallas se detalla en los siguientes apartados de este mismo documento.
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4 Configuracion general

Esta es [ pantalla por defecto que se muestra al abrir el programa. Esta pantalla se utiliza para realizar as
configuraciones generales (nombre, lista de teléfonos autorizados, etc.), de comunicacion y de visualizacion de
informacion del dispositivo. A esta pantalla se accede a través de la siguiente opcion del mend:

& 1-Menu
[TETGED
o o - 2 - General
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
General Avanzado Macros Autorizados Voz 3 - Genel'a|

Pantalla General

En los siguientes apartados se van a detallar [as funcionalidades asociadas a [3s secciones de esta pantalla.

4.1 Establecer comunicacion local con el dispositivo via USB

En primer lugar, debe conectar su dispositivo Microcom al PC 3 través del cable USB. Una vez conectado el
dispositivo, haga clic en (3 lista desplegable del apartado Comunicaciones. Aqui se le mostrara (3 lista de puertos
disponibles en el sistema. Sino encuentra el puerto COM del dispositivo Microcom haga clic en el boton Buscar
overtos. Sitiene alguna duda sobre el puerto COM, por favor, consulte el apartado de instalacion del software
de este mismo documento.

Tras la correcta seleccion del puerto COM haga clic en Conectar. Si la conexion se establece con éxito se
mostrara en el apartado Informacion oel dispositivola informacion relativa al dispasitivo Microcom conectado
y en 3 barra superior se indicara el Modelo Seleccionado.

4.2 Establecer comunicacion local con el dispositivo via Bluetooth

En primer lugar, debe activar 8 comunicacion bluetooth del equipo. Este proceso se especifica en el manual el
equipo. En los Nemos se debe acercar el iman al reed durante unos sequndos hasta que el LED rojo realice un
parpadeo doble Tras esto, haga clic en el botdn Buscar disp. Bluetooth para que el programa descubra el
equipo. Cuando termine, haga clic en (3 lista desplegable que se encuentra a la derecha del botdn y seleccione
SU equipo.

Comunicaciones Comunicaciones

Tras la correcta seleccion del equipo a configurar haga clic en Conectar: Sila conexion se establece con éxito
se mostrard en el apartado Informacion del dispositivo la informacion relativa al dispositivo Microcom
conectado y en |3 barra superior se indicars el Modelo Seleccionado.
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Notas de compatibilidad:

En caso de que el software MicroConf no encuentre o conecte con el dispositivo, por favor verifique lo
siguiente:

= Elsistema operativo del ordenador es Microsoft Windows 10 o superior y esta actualizado a la Ultima
version. En el momento de escribir este manual la version actualizada es la 1803.

Especificaciones de Windows

Edician Windows 10 Pro
Versian 1803
Instalado el 28/05/2018

Versian del sistema operativo 17134.590

= Laversion de firmware del chipset bluetooth es HCI 6.X o superior

Detalles Eventos Administracion de enengia
General Opciones avanzadas Cartrolador

Informacion de ondas de Radio Bluetooth
MNombre: PCDESARROLLOZ

Direccicn: (5cea:1d:2b:e0:58)
Id. del fabricarte: 69

Version de fimmware: HC| 6.12545 / LMP 6.1

4.3 Establecer comunicacion local con el dispositivo via GSM

Ademss de 13 comunicacion local mediante el puerto USB y Bluetooth, se dispone también de a3 opcion de
comunicacion remota via GSM. Esto permite conectarse a un equipo independientemente de la distancia a (3
que se encuentre. Esta comunicacion se realiza mediante llamada de datos CSD y por lo tanto es necesario
que 3 operadora telefonica soporte ests funcionalidad. Por otra parte, el PC requiere de un modem GSM. La
configuracion de parémetros serie del MODEM GSM es 9600 baudios 8N1.

Para la comunicacion remota debe seleccionar en el apartado Puerto el puerto COM donde se encuentra el
MODEM GSM, marcar (3 casilla £5 un Mocem 'y rellenar el campo con el nimero de teléfono del dispositivo
Microcom que se desea contactar con el prefijo del pais (Espana +34),

Conectar

Eiemplo de configuracion GSM
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Tras la correcta configuracion de [a conexion GSM haga clic en “Conectar ” Al conectar remotamente con el
dispositivo este le solicitara 3 contrasena de acceso, por defecto es 1234. Si la conexidn se establece con
éxito se mostrara en el apartado Informacion del dispositivo la informacion relativa al dispositivo Microcom
conectado y en 3 barra superior se indicara el Modelo Seleccionado.

4.4 Lectura / Escritura de la configuracion del dispositivo

Tras establecer comunicacion con el dispositivo, se habilitan los botones “Leer “y “Escribir” Estos permitiran
realizar 13 lectura de 3 configuracion cargada en el dispositivo Microcom, asi como la escritura de una nueva
configuracion.

Una buena practica serfa guardar los datos de configuracion del dispositivo en su ordenador. Realizarlo es tan
sencillo como “Leer “la configuracion y pulsar en el boton “Guardar “para almacenar una copia del archivo de
configuracion en su ordenador.

4.5 Informacion del dispositivo

Tras establecer comunicacion con el dispositivo, en el apartado Informacion del dispositivo, se le informars de
distintos pardmetros de importancia acerca del equipo con el que ha establecido la comunicacion.

Intensidad de campo GSM o Cobertura

Atencion:

Es de suma importancia que en la instalacion del equipo se asegure de que la sefal
GSM es suficiente. El minimo recomendado es una seial de valor 8. El valor numérico
de la sefial GSM se muestra al final de la barra de cobertura GSM en Informacion del
dispositivo.

Firm. Version Version de firmware del equipo. Se recomienda tener el dispositivo actualizado a su Ultima
version.

NUmero de serie | NUmerao de serie

Registros NUmero de registros de historico que se han realizado. Se expresa como AAAAA/BBBBB
almacenados donde A es el nUmero de registros que se han tomado y B es el nUmero maximo de registros
que dispositivo puede almacenar, también llamado “profundidad de histarico”. Esimportante
destacar que A puede ser mayor que B. Esto representa que todo el historico ya ha dado
una vuelta completa y por tanto los registros mads modernos estdn sustituyendo a los
antiguos.
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Estado del
mbdem

Informacion relativa al estado del médem. Listado de mensajes:

MENSAJE ‘ DESCRIPCION

"Registrado”

Equipo conectado a red GSM.

"No registrado”

No se detects sefial de red GSM. Revisar que hay cobertura enla
zona y que la antena GSM estd bien conectada.

"SIM no insertada”

No se detects tarjeta SIM. Si estd insertads, contacte con
nuestro servicio de soporte técnico.

"SIM invalida”

Error en s tarjeta SIM no especificado.

"PIN incorrecto”

Tarjeta SIM protegida por codigo PIN. Se requiere deshabilitar (3
peticién del cddigo PIN para su uso. Utilice un teléfono mévil para
desbloquear |3 tarjeta y deshabilitar la peticion del codigo PIN.

"PIN blogqueado”

Tarjeta SIM bloqueads, se requiere el codigo PIN para su
desbloqueo. Utilice un teléfono mévil para desbloquear s tarjeta
y deshabilitar la peticion del codigo PIN.

"PUK blogueado”

Tarjeta SIM bloqueads, se requiere insertar el codigo PUK para su
desbloqueo. Utilice un teléfono mévil para desbloquear s tarjets
y deshabilitar la peticion del codigo PIN.

"Error de hardware"

Error en el hardware del equipo. Contacte con nuestro servicio de
soporte técnico.

Hora interna

Hora interna de dispositiva. Por defecto, se cargan los ajustes de zona horaria y horario de
verana / invierno del ordenador usado para configurar el equipo. Puede establecer una zona

hararia fija desde el menuU de configuracion avanzada (MENU > GENERAL > AVANZADO)
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Voltaje
alimentacion

Gama HERMES:

(=} 4.0V Muestra 3 tension de alimentacion en dispositivos alimentados
= 12.1V con corriente continua o la tension de 3 bateria interna de
respaldo en equipos con alimentacion a 230 VAC.

Gama NEMQOS:

Muestra |8 tension de slimentacion y un cddigo de colores

VERDE bateria en buen estado

NARANJA *3utonomia menor de 3 meses

) 6.7V

ROJO *autonomia menor de 1 mes

) 6.6V

GRIS y TACHADO Bateria agotada. Operacion del dispositivo suspendida hasta su

sustitucion.

* Notas gama NEMOS:

e La estimacion de la autonomia se realiza en base a la siguiente configuracion:
registrar caudal y presién cada 5 minutos y transmitir datos cada 24 horas.
e La evaluacion del estado de la pila se realiza cada 24 horas. Por este motivo al

reemplazar las pilas por unas nuevas este dato no se actualiza de inmediato.
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4.6 Nombre del equipo y coordenadas Geograficas

Estos campos se utilizan para asignar un nombre al equipo, asi como de su ubicacion a3 través de sus
coordenadas geograficas. Las coordenadas geograficas se deben informar en grados decimales.

Nota:
Todos los SMS enviados desde el equipo incluiran este nombre para que se pueda reconocer facilmente el
remite del mensaje. Este campo no admite mas de 50 caracteres

Eiemplo de configuracion Nombre equipo v coordenadas

4.7 Red movil

Estos campos se utilizan para configurar parametros relacionados con (3 tarjeta SIM insertada y habilitar el
uso de datos.

Red mdavil
Redes: Habilitar uso de datos

Vaie v OEe e - 3 - G

Centro serv. SMS: [+34608090909 Perfil: APN User: MOVISTAR
Bandas G5M .
[ TR——— andas =t Personalizado APN Password: MOVISTAR

Ejemplo de configuracion red mavil
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Pais y operador

APN Server

APN User Name
APN password
Centro servicio SMS

Seleccionado el pais vy el operador, los campos relacionados con el APN vy el centro de
servicios SMS se rellenaran automaticamente. Si no ocurre esto, debe rellenar estos
campos manualmente.

Es obligatorio que estos campos estén bien informados para tener conexion de internet
y mensajes SMS. En caso de duds, confirme con la operadora telefénica para que estos
parametros son correctos.

NUmero propio

NUmero de |3 tarjeta SIM instalada. Este campo debe contener el nUmero en formato
internacional (+34 delante para nUmeros espanoles).

Atencién:
En caso de tarjetas con nimero cortos (contratos corporativos) se debe introducir

el nimero corto en lugar del largo, en este caso sin el cédigo internacional delante.

Habilitar uso de datos

Marcar este selector para habilitar el uso de datos maviles en la tarjeta SIM. Marcando
esta opcidn se habilita la conexidn de datos GPRS de (3 tarjeta SIM. Esto le permite 3 su
equipo utilizar la comunicacion de datos de su contrato.

Redes

Indica las redes moviles soportadas por el equipo. Habilitado si conectado por USB,
BLUETOOTH o0 modem GSM.

Redes:

2G 3G 4G

MNB-laT

Cddigo de colores:
e BLANCO: Redes moviles soportadas y habilitadas
e GRIS: Redes moviles soportadas pero deshabilitadas
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Bandas GSMy
Perfil

Pulsar para configuracion personalizada. Botdn habilitado si el equipo permite configurar

l3s redes moviles

Bandas G5M

Perfil:

Personalizado

Configuracion
modem GSM:

Habilitar y deshabilitar l3s redes maviles soportadas

Configuracion méadem GSM

2G Cat.M1

Configuracion
NB-I0T / CatM1

Configuracion MB-loT/Cat.M1

2G
Perfik - Pricridad: ME-loT

Perzonalizado CatM1
Bandas - Australia

Europa

lapén

Korea

Oriente Medio

China

LSA

Prioridad:
Ordenar por prioridad de conexion [as redes moviles soportadas.
Se conectara a la primera red movil en 3 que se registre con éxito.

Perfil
Seleccionar un perfil de bandas NB-IOT / Cat M1 preconfigurado
por zonas geografica.

Bandas NB-1I0T / Bandas Cat M1:

Habilitado si seleccionado perfil “Personalizado”. Seleccién manual
de las bandas habilitadas las redes NB-IOT y CAT.M1 de su zona
geografica.

Bandas —(#) NB-loT —(_) Cat.M1
B1 B2 B3
BES BQ B10

Bl& B17

323 [] B24

Atencién:
Antes de configurar un perfil personalizado, consulte con el
operador de telefonia las bandas habilitadas
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4.8 Servidor ZEUS

Configurar los parametros de conexion entre el equipo Hermes / Nemos y un servidor Zeus.

Servidor—(#®) Zeus —(_} FTP

Configure aqui los parametros de Conexion permanente Direccién Zeus: 082.223.197.145
conexion al SCADA Online Zeus. 2080

Puerto:
Si no dispone de una, puede crear una Alta en Zeus
cuenta gratuita aqui

https://zeus. microcom. es Cargar datos Zeus Web

Zeus |D:

Eiemplo de configuracion Conexion por GPRS

Direccién Zeus y Indicar la direccion (IP o DNS) vy el puerto de la médquina en la que estd instalado el
Puerto servidor Zeus.
Notas:

La direccion IP debe incluir cuatro bloques de tres nimeros separados por un
punto. Ejemplo correcto: 082.023.097.005. Ejemplo incorrecto: 82.23.97. 5

Conexién permanente: | La opcidn Mantener la conexidn permanentemente hace que el equipo esté en
constante comunicacion con el servidor. Esto permite entre otras cosas optimizar el
consumo de datos en ciclos de actualizacion de datos cortos (<30 min.), enviar 6rdenes
al dispositivo o conectarse en tiempo real en cualquier momento.

Atencién:

En general se recomienda su activacion en los modelos Hermes, no asi en los
Nemos (alimentados a pilas) en los que podria impedir que el dispositivo entre
en modo de bajo consumo.

TLS Sequridad de la capa de transporte. Esta casilla habilita el uso de la capa de transporte
que permite y garantiza el intercambio de datos en un entorno securizado vy privado
entre dos entes a través de internet, en este caso, el dispositivo y el servidor Zeus.

Cargar datos Zeus Pulsando este botdn, se rellenan automaticamente los campos “Direccion Zeus” y
Web “Puerto” para que su equipo se conecte al servidor Zeus que le ofrece Microcom de
manera gratuita.
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Alta en Zeus: Este boton muestra una pantalla emergente que permite registrar su equipo Microcom
en el servidor Zeus vy vincularlo con su cuenta de usuario. Puede crear una cuenta en
gratuita en: https://zeus.microcom.es

Nota:
sila estacion tiene un Zeus ID vélido el botdn de “Alta en Zeus” esta deshabilitado.

Credenciales que desea usar. Elija una de las dos opciones

Zeus Login | ELmismo usuari para entrar en ZeusWeb o ZeusMobile

ontrasena

User ID ELID de su cuenta de usuario Unico que el servidor Zeus le ha creado

49 Servidor FTP

Configurar la conexion entre el equipo Hermes / Nemos y un servidor FTP. Los dispositivos Microcom son
compatibles con el protocolo de comunicacion FTP. Este protocolo permite el envio de los registros
almacenados a3 una ubicacion en la red en 13 que no se encuentre un servidor Zeus instalado. La descarga de
historicos a ftp consume mas energia y datos moviles que 8 descarga a un servidor ZEUS y solo debe activarse
si es realmente necesario.

Consulte el formato del fichero enviado al servidor FTP en el Apéndice D de este mismo documento.

Servidor—(_) Zeus —(#) FTP

Configure aqui los parametros de IP servidor ftp: [0D0.000.000.000 puerto: | O
conexion al servidor ftp. .
La descarga de histaricos a ftp consume Usuario:

mas energia y datos maviles que la
descarga a Zeus y solo debe activarse si
es realmente necesario, Ruta:

Contrasefia:

Eiemplo de configuracion a servidor por FTP

IP servidor ftp y Puerto | Indicar la direccion IP y puerto en la que se encuentra alojado su servidor

Usuario Indicar el usuario de acceso a su servidor.

Contrasefia: Indicar la contrasena de acceso a su servidor.

Ruta Indicar la ruta en la que desea dejar los archivos. La raiz 3 ruta debe contener “/”.
Nota:

La accion “89 — Descargar histérico por ftp” realiza el envio de los datos al servidor FTP. Puede configurar un
temporizador para ejecutar esta accion (Menu > Temporizadores > Ciclicos)
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410 Lista de teléfonos autorizados

Los dispositivos Microcom solo atienden a los SMS recibidos de cualquiera de los teléfonos en su lista de
teléfonos autorizados. Todo SMS cuyo remite no esté incluido en esta lista serd automaticamente descartado.
Esta lista se compone de un médximo de 20 teléfonos configurables por el usuario. Los nUmeros incluidos en el
listado de autorizados podran ademas clasificarse por prioridad, privilegios y mascara de aviso.

Atencion:

La lista de teléfonos autorizados no se debe dejar vacia. Cuando la lista esta vacia el equipo contesta a
cualquier remitente.

El procedimiento para ANADIR un nuevo nUmero de teléfono es;

1 rellenar el campo teléfono con el nOmero de teléfono en formato internacional (+34 para nUmeros
espanoles). Si el nUmero que se va a afadir tiene un NOMero corto asociado (nUmeros corporativos)
se debe introducir el nUmero corto en lugar del largo.

2. seleccionar el privilegioy prioridad requeridos

3. hacer clic en Ardadr.

Para BORRAR un teléfono basta con seleccionarlo de la lista y hacer clic en Borrar,

Nota:

Puede modificar el comportamiento por defecto de los avisos por llamada de voz y SMS desde la pantalla de
configuracion avanzada (Menu > General > Avanzado)

Anadir
Prioridad: +34666555444 2-Administr... -No
+34666333111 2-Administr.. 0-No

+34666999888 1-U. Avanzade 0-No

+34666888777 3-Zeus 1-Incluir DI3,MA13,

Clasificacion por prioridad

Podemos distinguir entre dos tipos de numeros de teléfono autorizado: prioritarios y no prioritarios. Los no
prioritarios, son aquellos que tienen permitido el cambio de configuracion v la interrogacion sobre el estado
del equipo vy los prioritarios son los nUmeros de teléfono a l0s que ademas se enviaran los mensajes de alarma
0 cualquier otro mensaje generado espontaneamente por el equipo.

Prio. (1-8) Cada numero priaritario tiene asociado un nivel de prioridad entre 1 (maxima
prioridad) y 8 (minima prioridad) que establece el orden en que se envian los mensajes o
13s llamadas de voz cuando se genera una alarma.

No Prio (O Priority) el equipo no enviara ninguna alarma al teléfono programado si bien le
permitird realizar todas as funciones autorizadas en su nivel de privilegio.
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Nivel de privilegios
Se puede asociar un nivel de privilegio a cada teléfono de la lista. El nivel de privilegio define el control que
tendrs sobre el equipo. Estos son os estados:

Administrador Teléfono que tiene autorizados los cambios de configuracion, activacion de salidas e
interrogacion de estado.

Usuario avanzado Teléfono que tiene autorizada la activacion de (s salidas y la interrogacion de estado del

equipo.
Usuario Teléfono que Unicamente tiene autorizado (3 interrogacion de estado del equipo.
Zeus Se debe seleccionar esta opcion para el numero del MODEM GSM conectado al Zeus, es

decir, para el nUmero a través del cual el equipo conectara con el servidor Zeus.

Privilegios teléfonos autorizados

Nota:
El nivel de privilegio no tiene ningun efecto en la recepcion de alarmas. Todos los nimeros prioritarios
reciben las alarmas independientemente de su grado de privilegio.

Mascara de Entradas

Los numeros prioritarios pueden tener asociada una mascara de entradas; esto significa que se puede
configurar un nUmero de teléfono prioritario al que sélo se le enviaran alarmas de las entradas descritas en 13
mascara. Esta funcionalidad responde 3 la necesidad de avisar a diferentes numeros de teléfono dependiendo
de la alarma que se haya activado.

Manual de programacion Hermes / Nemos - Revision 22.01 27



Configuracién de alarmas MICRO®COM

5 Configuracion de Alarmas

Los dispositivos Microcom cuentan con una gran diversidad de interacciones que pueden generar un aviso de
alarma: entradas digitales, analogicas, caudalimetros, MODBUS, etc. Con el proposito de facilitar el aprendizaje
y configuracion, se ha implementado una estructura de formulario de configuracion de alarmas similar para
todos los tipos de entrada disponible.

A modo de ejemplo se muestra el formulario de configuracion de (as entradas analogicas (Menu>Entraosas y
salioas>E. Analogicas) LLa seccion inferior de esta pantalla, marcada en rojo, es 3 parte comUin para todos l0s
tipos de entrada con pequenas variaciones Unicamente entre entradas digitales y analdgicas. Es en esta parte
donde se configuran [as condiciones de generacion de 18s alarmas y en qué modo deben notificarse. La seccion
superior es especifica de cada tipo de entrada y se describe en su capitulo correspondiente.

Mewi

Pantalla de Entradas Analégicas

5.1 Opciones de Configuracion comunes

A continuacion, se describen los campos comunes de la seccion alarmas.

Alarmas -(®) Configuracion 0 —— () Configuracion 1 ——(_)} Configuracio Configuracion 3

e habilitacion —— i e Flag
Habilitar =i

Mensaje restauracion : Final:
TRUE <

= TRUE

Habilitar alarma

Texto de alarma

Paramet sign Acciones a ejecutar por alarma

GPRS, 5 y llamada Nivel alto

Nivel nominal

Mo enviar aviso
riarav Nivel bajo

Detalle de configuracion de alarmas analdgicas
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Seleccion de configuracion de alarma

Los dispositivos Microcom permiten realizar en algunos canales hasta cuatro configuraciones de alarma en (3
misma sefal. Esto permite entre otras cosas 3 transmision de distintos textos de alarma en funcion de
distintos rangos superados o la posibilidad de tener distintos rangos de alarma en distintas franjas horarias.

Configuracion 0 —— () Configuracion 1 ——(_} Configuracion 2 Configuracion 3

Detalle de seleccion de configuracion de alarmas

Habilitar alarma Marcando esta opcion se habilita 8 alarma para la configuracion seleccionada.
Mensaje de Marcando esta opcidn se habilita el envio del mensaje de restauracion de alarma.
restauracion El mensaje de restauracion de alarma se envia cuando (3 senal retorna a 0s

valores nominales tras haber sido disparada. Este mensaje contiene el “texto de
l6 alarma” vy estard precedido por el “texto de restauracion” El texto de
restauracion por defecto es “RESTAURADQ”, para conocer como modificarlo,
puede consultar el apartado de dedicado a la “Configuracion Avanzads”
(MENU>GENERAL>AVANZADO) de este misma documento.

Reenviar Con esta opcidn habilitada la alarma se reenviara mientras [ condicion de alarma
persista. El tiempo entre reenvios y el nUmero maximo de reenvios se definen en
la pantalla de configuracion avanzaoa: Tiempo reenviosy Nomero reenvios.

Rango horario de habilitacién
Permite seleccionar el horario de habilitacion de 3 alarma.

Siempre Seleccionando la opcion “Siempre ” 13 alarma estars activada las 24 horas y 7 dias
3 13 semana

Seleccién hora de No seleccione la opcién siempre para introducic manualmente el horario de

inicio, fin y dias de 3 activacion.

semana

Flag Habilitar si.
Esta opcion vincula el funcionamiento del temporizador al estado de uno de los flags del sistema. Si el flag

correspondiente toma el valor indicado en el desplegable Fx=TRUE (1, activado) o Fx=FALSE (0, desactivado),
el temporizador estara activo. Esta opcion permite por ejemplo registrar una entrada solo cuando alguna otra
condicion se cumpla, como podria ser 3 activacion de una entrada digital o el sobre rango de una entrada
analogica. Para inhibir esta opcion se debe dejar el MenU desplegable en TRUE.

Nota:
Para conocer en detalle el funcionamiento de los flags, por favor, consulte el apartado dedicado de este mismo
documento.
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Texto de alarms

El texto introducido en este cuadro es el que serd enviado al

Temperatura fuera de |

dispararse la alarma junto a otros indicadores. El equipo afadira 3 este R
. . . Temperatura=25.14C
texto el valor que toma (3 sefal, indicador si se supera el rango (Alto)

Equipo: Microcom

superior o inferior, el nombre del equipo, la fecha y la hora. A | 5545013 15:58:18

continuacion, se muestra un mensaje de alarma de ejemplo:

Notificacién por:

Eiemplo de mensaje SMS enviado por
alarma por temperatura fuera de

rango

Permite seleccionar el modo en que serd notificada [a alarma, [3s opciones son:

SMS

La alarma serd notificada por SMS a todas los nUmeros prioritarios.

SMS y llamada

La alarma serd notificada por SMS vy llamada. Esta opcidn es de particular interés para las

alarmas mas criticas pues garantiza su entrega al usuario. El procedimiento es el siguiente:

1. Elequipo llama al teléfono de |3 lista de autorizados de mayor prioridad. (Maxima
prioridad es 1, minima 8).

2. Elusuario debe descolgar la llamada, de lo contrario se lama al nUmero de prioridad
inmediatamente inferior.

3. Al descolgar el usuario escucha una sefal o pitido bitonal

4. Tan pronto como el usuario cuelga recibe un SMS con el texto de (3 alarma.

Notas:

= Cuando un usuario descuelga, la alarma se da por entregada y no seguird
avisando a al resto de teléfonos de prioridad inferior.

= Siningun usuario contesta, el equipo inicia de nuevo la ronda de llamadas por
el de maxima prioridad. Mientras no se descuelgue la llamada el equipo
llamara sin cesar.

= Por defecto, si alguno de los receptores tiene activado el buzén de voz, éste
automaticamente descolgara la llamada y el equipo considerara la alarma
como entregada cuando en realidad el usuario no es consciente de su
recepcion. Para asegurarse de que una persona recibe la alarma le
recomendamos que configure la siguiente opcién del
MenU>General>Avanzado: “/a alarma se considerarad entregada... al descolgar

y pulsar la tecla #'.

GPRS

La alarma serd enviada mediante GPRS al servidor Zeus. Las aplicaciones ZeusWeb y
ZeusMobile alertaran al usuario de esta alarma.

GPRS y SMS

Combinacién de las opciones de envid por SMS y GPRS.

GPRS, SMS y
llamada

Combinacion de 1as opciones de envid por SMS, GPRS y llamada.

No enviar aviso

La alarma no serd notificada, Util cuando Unicamente se desea ejecutar una accion al
disparo de la alarma.
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5.2 Opciones de configuracion entradas analdgicas

En este apartado se detalla 8 configuracion especifica para las entradas analogicas.

s a ejecutar por alarma
Mivel alto

Mivel nominal

Mivel bajo

Detalle de configuracién de parametros de las entradas analdgicas

Pardmetros de consigna:

Alto limite por valor alto. Valor por encima del cual se dispara 3 alarma.
Bajo limite por valor bajo. Valor por debsjo del cual se dispara (3 alarma.
Histéresis también conocido “banda muerta”. Ejemplo de usa: si se configura una alarma por

temperatura alta para activarse a3 los 45 OC, con histéresis = 0, la alarma se
desactivara en el momento que la temperatura sea de 44,9 OC y esto puede provocar
que en siguiente instante se vuelva a activar [3 alarma de nuevo al alcanzar los 45 OC.
Siconfiguramos una histéresis =2 0C, 13 alarma se desactivarsa cuando la temperatura
baje de los 43 OC (Limite por valor alto - Histéresis).

Persistencia: Configura el tiempo que debe estar 18 sefal fuera de rango para que se dispare (3
alarma. Persistencia maxima 65535 ciclos de lectura. Se expresa en sequndos salvo
que se indique lo contrario

Acciones para ejecutar por alarma:
Permite la ejecucion automatica de una serie de acciones cuando el valor de una senal analogica excede el
limite por nivel alto, por nivel bajo o retorna al estado nominal

Nota:
En el apéndice A encontrara la lista de acciones disponibles.

5.3 Opciones de configuracion entradas digitales

En este apartado se detalla [a configuracion especifica para las entradas digitales.
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Parametros de consigna Acciones a ejecutar por alarma

Persist: |0 Nivel alto

Rearme: |0 Nivel bajo

Detalle de configuracion de paréametros de las entradas digitales

Pardmetros de consigna

Persist Persistencia. Tiempo en segundos que tiene que estar la sefal digital en el estado
activo para que se dispare la alarma. Persistencia maxima 65535 sequndos

Rearme Tiempo en segundos para que se rearme (vuelva a estar activa) la alarma tras el
disparo. Tiempo maximo rearme 65535 sequndos.

Acciones para ejecutar por alarma
Permite 3 ejecucion automatica de una serie de acciones cuando una seal digital se dispara (Valor alto) o
retorna el estado nominal (Valor bgjo).

Nota:
En el apéndice A encontrara la lista de acciones disponibles.

5.4 Alarma por Entrada Analdgica - Ejemplo de configuracion

Caso de uso:
Se requiere configurar una alarma SMS por fuera de rango para una sonda analdgica de nivel que ofrece una
salida de 4-20 milismperios y tiene un fondo de escala de 5 metros. Las condiciones de activacion de 18 alarma
son:

» Nivel detectado mayor 3 4,2 metros

» Nivel detectado inferior 3 0,8 metros

= Histéresis de 0,2 metros

» Persistencia de 300 sequndos.

Configuracion: Para realizar esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en (3 siguiente
imagen:
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Modo
O No habil.

® 4/20mA

Qo-10v
Jumpers:

Al registrar este canal:

Nombre Unidad
Nivel deposito nca
Parametros conversion a unidad de ingenieria
Inicio escala: 4 --> Equivalencia en unidad ingenieria: |0

Fondo escala: |20 > Equivalencia en unidad ingenieria: 5

Alarmas A® Configuracion 0 —0 Configuracion 1 @) Configuracion 2 —0 Configuracion 3

[¥] Habilitar alarma

- Rango horario de habilitacion - -1} Siempre -

1) Mensaje restauracion

] Reenviar

Notificacion por

® sMs

O SMS y llamada

O GPRS
O GPRS y SMS

e [0 H B

Texto de alarma

Nivel deposito fuera de rango

Parametros de consigna Acciones a ejecutar por alarma

O GPRS, SMS y llamada Alto: 42 Nivel alto

O No enviar aviso

Bajo: 0.8
Histeresis: 0.2
300] Nivel bajo

Nivel nominal

Persisten:

Entradas Analégicas

0

Nivel deposito

1
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6 Entradas digitales

Este formulario se utiliza para habilitar y configurar as entradas digitales del dispositivo. La configuracion
permite seleccionar el tipo de contacto (NA, NC) vy [as alarmas vy [as acciones relacionadas. A esta pantalla se
accede 3 traves de (a siguiente opcidn del menu:

. — [— 4 ,
Mena == A‘;irr Guardar 1-Menu
General Entrad;;y salidas Tempor{?zadores Diagnéstico 2 Entradas y Salldas
E.Analogicas Sondas E.Digitales Caudalimetros 3 - Entradas Dlgltales
MODBUS C.Matematicos Flags

L3 activacion de las entradas digitales es diferente entre los distintos modelos de dispositivos Micracom.
Consulte el manual del modelo concreto que esta utilizando para obtener 13 informacion necesaria.

Nota para modelos HERMES:
La lectura de las entradas digitales se realiza cada segundo automaticamente. Para registrar estas lecturas
se debe programar un temporizador.

Nota para modelos NEMOS:

El muestreo de las entradas digitales esta siempre activo, incluso cuando el Nemos se encuentra en estado
durmiente. De este modo, tan pronto como se genere una alarma, el Nemos se despertard automaticamente
y la alarma serd notificada.

Nota para modelo HERMES LC2/LC2+:

Este equipo dispone de una bateria interna que le permite funcionar en ausencia de tension de red y de este
modo notificar la alarma por fallo de red. La sefal de fallo de red estd internamente cableada a la entrada
digital 8.

6.1 Formulario Entradas Digitales - Descripcién de campos

En este apartado se detallan [as configuraciones asociadas a los diferentes apartados de esta pantalla.

Iil Modelo seleccionado:
Guardar HERMES [ ("

Detalle de interfaz de configuracion de entrada digitales
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Modo

Desde este este campo se configura el modo de funcionamiento de [a entrada digital Este campo se encuentra
en 3 parte superior izquierda.

NA” normalmente abierta.
“NC”. normalmente cerrada.
Nombre

Permite establecer el nombre de 3 senal digital.

Seleccion de entrada digital
En (3 parte derecha de [ pantalla se muestran una tabla desde [ cual se puede seleccionar la entrada digital
a configurar. ElnUmero de entrada disponible depende de su dispositivo conectado.

En (8 parte inferior izquierda se muestran as opciones comunes de configuraciones de alarmas. Para mas
informacion, dirijase al apartado (lamado “Configuracion de alarmas” de este mismo documento.

6.2 Entrada digital - Ejemplo de uso

Caso de uso:

Se requiere configurar una alarma SMS por 3 activacion de una salida digital que indica fallo de red. El envio
del SMS de alarma se realizars si la salida ests activa durante mas de & minutos (persistencia 300 sequndos).
Las condiciones de activacion de 3 alarma son:

» Entrada digital activada
» Persistencia de 300 sequndos.

Configuracion:
Para realizar esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en 3 siguiente imagen:
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Guardar

Nombre

Fallo ¢

Configuracion 0 —— () Configuracion 1 ——(_) Configuracion 2 Configuracion 3

Habilitar alarma Rango horario de habilitacion

auracion nicio: n

= TRUE
de alarma

Alarma por fallo de r

Parametr C gn / 5 tar por alarma

Persis 0 Nivel alto

Rearme: |0 Nivel bajo

RX NO CONECTADO

Ejemplo de configuracion de una alarma por entrada digital
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7 Entradas analdgicas

Desde esta interfaz se configuran las entradas analdgicas del dispositivo para registrar los datos, definir 0s
parametros de conversion a unidad de ingenieria, asi como especificar [3s condiciones bajo [3s cuales se debe
notificar una alarma. A esta pantalla de configuracion se accede a travées de a siguiente opcidn del Menu:

Meni = Art.:.:;r Gulailiar 1-Mend
General Entrad;;s\ssandas Tempor(?zadores Diag%stico 2 - Entradas y Salidas
E.Analégicas Sondas E.Digitales Caudalimetros 3 - Entradas Analdgicas
MODBUS C.Matemiticos Flags
Nota para equipos HERMES:

La lectura de las entradas analdgicas se realiza cada segundo automaticamente. Para registrar estas lecturas
se debe programar un temporizador.

Nota para equipos NEMOS (ALIMENTADOS A PILAS):
En estos modelos, para maximizar la vida util de la bateria, la lectura de las entradas analdgicas no es
automatica, se tiene que programar un temporizador para que realice estas acciones, “Leer grupo de canales
X" o “Registrar grupo de canales X". Estas acciones fuerzan al Nemos a salir del modo durmiente, alimentar el
sensor, registrar el valor y retornar al modo durmiente.

7.1 Formulario Entradas Analdégicas - Descripcion de campos

En este apartado se van a detallar las configuraciones asociadas a esta pantalla.

Seleccion de seleccion de entrada analogica:
Seleccion de la entrada analogica que se desea configurar.

Detalle de interfaz de configuracion de Entradas analdgicas
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Modo:
Enesta area se habilita la entrada analogica seleccionads, se configura la naturaleza de 3 sefaly en los modelos
compatibles

No habilitado Entrada analdgica no habilitada

Presion Soélo para Nemos con sonda de presion integrada. Configura 18 entrada analdgica para
trabajar con os sensores de presion integrados

4/20 mA Configura la entrada analdgica para leer sensores con diferentes interfaces de
0-1V sefiales analdgicas

0-5V

0-10V

Elvalor de 13 sefial a registrar en base a 3s siguientes tres configuraciones:

Salvar valor Registra directamente el valor medido.

inmediato

Salvar promedio Registra el valor promedio de los valores inmediatos leidos durante el periodo de
registro.

Salvar promedio, Registra el valor promedio, minimo y maximo de los valores instantdneos leidos

min. max durante el periodo de registro.

Atencién:

En algunos modelos se debe modificar la posicion de los Jumper en dependencia de la entrada

analdgica seleccionada. La configuracion de los Jumpers aparecera en esta pantalla de

configuracién y el manual del equipo.

Nombre:
Permite establecer el nombre de 13 magnitud medida.

Unidad:
Especifica 3 unidad en que se expresa la magnitud medida.

Grupo:
Este recuadro indica 3 qué grupo de sondas queda adscrita la que estamos configurando. Todas [as entradas

de un grupo se registran a la vez. Recuerde configurar un temporizador ciclico si desea reqistrar esta sefal
En elsiguiente apartado se detalla la configuracion adicional de los grupos para los equipas alimentados 3 pilas,
ya que adicionalmente tienen que alimentar el sensor conectado.
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Parametros de conversion a unidad de ingenieria:
Permite definir los parametros de conversion para relacionar 3 senal eléctrica analdgica con (3 unidad de
ingenieria equivalente. Entre ambos puntos el equipo interpola linealmente el valor de la magnitud medida.

Inicio escala el valor de |3 entrada analdgica en voltios o miliamperios
Fondo escala

Equivalencia en unidad el valor de la magnitud fisica equivalente alinicio y fondo de escala configurados
de ingenieria

7.2 Configuracion de grupos para equipos Nemos

La configuracion de grupos permite definir las caracteristicas de alimentacion de las sondas analdgicas
conectadas a los equipos de [ familia Nemos (N200+ y LP). Cada grupo comprende una 0 mas sondas que se
alimentaran a la vez, definiendo (3 salida desde la que se alimentaran, 13 tension de excitacion vy el periodo de
activacion previo 3 la medida (tiempo de estabilizacion de 13 sonda). Este panel de configuracion adicional
aparece en 3 parte inferior derecha de 3 interfaz.

Detalle de configuracion de grupos

Alimentacion salida desde | Establece el pin de salida desde el que se alimentard [a sonda 0 sensores.

Tensién de alimentacién Permite configurar 13 tensidn a la que se alimentaran las sondas.
oV L3 salida de la sonda es activs, ests alimentada por otros medios
5-24V Seleccionar el voltaje de alimentacion de |3 sonda. La sonda es

pasiva (2 hilos)

vV EXT Solo para Nemos N200+ nuevos con toma de alimentacion
externa. La sonda se alimenta con el mismo voltaje que recibe en
l3 alimentacion externa.

Tiempo de calentamiento Establece el tiempo en sequndos necesario por la sonda 0 sensor conectado para
que proporcione una medida precisa. Se puede seleccionar un tiempo comprendido
entre 1y 600 segundos.
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7.3 Configuracion sensores de presion integrados (Nemos N100 y N200+)

Los Nemos N10O y N200+ son los data loggers mas avanzados en su sector en cuanto a la monitorizacion de
l3 presion de linea. Ambos permiten integrar un sensor de presion de muy alta frecuencia especificamente
enfocado en 3 deteccion del transitorios. El Nemos N200+ adicionalmente puede incorporar un sequndo
sensor de presion. Estos sensores internamente estan conectados en el N100 a [ entrada analogica Oy en el
N200+ 3 las entradas analogicas 2 y 3 del equipo.

Entradas Analogicas

Para aquellas aplicaciones que lo requieran, en el formulario “Configuracion Avanzada” se dispone de 3 opcion
de calibrar estos sensores. Consulte el apartado “Calibracion sondas de presion internas (solo Nemos N100 y
N200+)” para obtener mas informacion. Este proceso no se obligatorio, ya que de fabrica 3 precision de los
sensores es del 0.4%.

Configuraciones asociadas a estos sensores:

Modo Nombre Unidad Grupo
Mo habil, :.

Pardmetros conversion a unidad de ingenieria

Rango sonda: (0-10 Bar 4 Expresar presion en:

Registro de transitorios

Al registrar este canal: -
,

Detalle de interfaz de configuracion de Sondas de presion

Modo:
En esta area se habilita la sonda de presion seleccionada.

Parametros de conversion a unidad de ingenieria:

En el cuadro dispuesto aqui, se indica el fondo de escala de sonda de presion v 8 unidad de salida. Depende del
modelo elegido este parametro serd 1, 10 o 20 bares. Las unidades de salida disponibles son: Bar, mH20, KPa
y PSI

Reqistro de transitorios:

Para la sonda de presion nomero 1, 8 monitorizacion de 3 presion es configurable en dos modos: “Modo de
bajo consumo” y “Modo de deteccion de transitorios”. La sonda de presion 2 siempre trabaja en modo de bajo
CoNsSUMa.
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Medio

Modo Descripcion

Desactivado

Registro de transitorios inhibido. Modo de bajo consumo. La presidn se lee cada segundo. De
este modo, se generan estadisticas de maximo, minimo y promedio de cada periodo de reqistro.
La penalizacion en autonomia es despreciable.

Lento

Registro de transitorios en rango 0.4 a 2 bar/s. Esta configuracion se recomienda para tuberias
de gran diametro que trabajen en ese rango de presiones. En este modo, por defecto la presion
se lee 8 veces por sequndo hasta que se detecte una variacion de presion entre dos lecturas
que indique que indique el inicio de un transitorio. Automaticamente el equipo leers 13 presion
128 veces por sequndo hasta que termine el transitorio.

Medio

Registro de transitorios en rango 1.6 a 8 bar/s. Esta configuracion se recomiends para (3
mayoria de las instalaciones. En este modo, por defecto la presidn se lee 16 veces por sequndo
hasta que se detecte una variacion de presion entre dos lecturas que indique que indique el
inicio de un transitorio. Automaticamente el equipo leerd 13 presion 128 veces por sequndo
hasta que termine el transitorio.

Rapido

Registro de transitarios en rango 6.4 3 32 bar/s. Esta configuracion se recomienda para
tuberias de pequefo didmetro que trabsjen en ese rango de presiones. En este modo, por
defecto la presion se lee 32 veces por segundo hasta que se detecte una variacion de presion
entre dos lecturas que indique que indique el inicio de un transitorio. Automaticamente el
equipo leerd la presion 128 veces por sequndo hasta que termine el transitorio.
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7.4 Asistente sondas de nivel

Este asistente ayuda al usuario en [a configuracion de sensores de nivel de agua de tipo ultrasonicos y radar.
Para acceder a esta ventana de configuracion, haga click en el boton llamado “Asistente sonda nivel”

Asistentes

Asistente sonda nivel

Descripcidn de campos:

Rango minimo

Rango maximo

Aceptar Cancelar

Caracteristicas de 3 sonda:

Estos parametros dependen del sensor conectado.
Consulte (3 tabla inferior para conocer como
rellenar estos parametros.

Altura sonda:

Complete con la distancia en metros entre el plano
de referencia de la sonda y el fondo del tanque.

Haga clic en el botdn "Aceptar” para aplicar l0s
cambios. Los parametros de conversion de 3
unidad de ingenieria se completaran
automaticamente
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CARACTERISTICAS DE LA SONDA - DESCRIPCION DE CAMPQS

Campo Descripcion

Modelo El software de configuracion tiene precargadas los parametros (interfaz, rango
minimo Yy rango maximo) para as sondas que comercializamos desde Microcom. Si esta
utilizando una de estas sondass, directamente seleccionando el modelo en B lista
desplegable estos parametros se rellenaran automaticamente.

Caracteristicas de la sonda
Modelo: | Microcom Y200LP
Interfaz: |Otro
: . Microcom Y200
Rango minimo  pficrocom Y200LP
F!_ang.:. maxime Microcom Y201
Altura sonda Vegapuls C21/C22
En el caso de utilizar un sensor de nivel diferente, seleccione “Otro” e Introduzca los
parametros (interfaz, rango minimo y rango maximo) de manera manual
Caracteristicas de la sonda
Interfaz | 4/20mA v
Rango minimo 0.5
Rango maximo 12
Interfaz Sefnal de salida del sensor. Dos opciones disponibles:
e 0-10V
e | 3z0 de corriente 4/20 mA
Rango minimo Rango de medicion minimo en metros. También conocido como banda o zona muerta.
Rango méaximo Rango de medicion maximo en metros.
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7.5 Entradas Analdgicas - Ejemplo de uso

Caso de uso:
Se requiere configurar una alarma SMS por fuera de rango para una sonda analdgica de nivel que ofrece una
salida de 4-20 miliamperios y tiene un fondo de escala de 5 metros. Las condiciones de activacion de 3 alarma
son:

= Nivel detectado mayor 3 4,2 metros

= Nivel detectado inferior 3 0,8 metros

= Histéresis de 0,2 metros

= Persistencia de 300 sequndos.

»= Sonda alimentada desde la salida 0 a una tension de 12 voltios

= Tiempo de calentamiento de la sonda: 5 sequndos

Configuracion:
Para realizar esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en (3 siguiente imagen:

&

Guardar

Eiemplo de configuracion de una alarma por Entrada analdgica
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8 Caudalimetros

Desde esta pantalla se configuran las entradas digitales del dispositivo para registrar los datos de un
caudalimetro. Cada entrada digital tiene asociada una funcion de caudalimetro que permite 13 conversion
directa de una sefal de pulsos de un caudalimetro al flujo en unidad de ingenieria, para la medicion de caudal o
gasto volumétrico de un fluido. A esta pantalla de configuracion se accede a travées de [ siguiente opcion del
MenU:

— [— 4 ,
] — - (] -
e — Abrir [{TETET 1 Menu
-~ e .
b od C] i -
General Entradas y salidas Temporizadores Diagndstico 2 Entradas y Salldas
E.Analogicas Sondas E.Digitales Caudalimetros 3 - CaUdaIImetros
MODBUS C.Matematicos Flags

8.1 Formulario Caudalimetros - Descripcidon de campos

En este apartado se van a detallar las configuraciones asociadas a esta pantalla.

Seleccion de la entrada del caudalimetro:
Seleccion de la entrada digital en 18 que se ha conectado el caudalimetro.

Caudalimetros

Detalle de interfaz de cnﬂgrcic’m de caudalimetros

Habilita / Deshabilita a funcion de caudalimetro en la entrada digital correspondiente.

Nombre:
Permite asignar un nombre a [3 magnitud de medida del caudalimetro.

Unidad:
Especifica 3 unidad en que se expresa la magnitud medida o caudal.
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Base de tiempo:
Indica el periodo en sequndos durante el cual estd contando los pulsos recibidos antes de calcular el caudal.

Los valores tipicos de |3 base de tiempos van entre los 300 y 900 sequndos.

Atencion:
Para registrar los datos del caudalimetro, se debe utilizar un contador ciclico indicando el mismo periodo
configurado en el apartado “Base de tiempo”.

Detalle de interfaz de configuracién de temporizadores ciclicos

Equivalencia en pulsos - unidad de ingenieria:
En este apartado se configuran (as caracteristicas técnicas del caudalimetro. Permite establecer la relacion
pulsos / tiempo 3 la unidad de ingenieria deseada.

Detalle de interfaz de configuracién de equivalencia de pulsos

Por cada pulso pasan: Indicar la cantidad de metros cubicos (m3) que registra el
caudalimetro en cada pulso. Si no conoce este dato, por favor
consulte el manual del fabricante del equipo.

El caudal se debe expresar en: En este apartado seleccionamos la unidad de medida en la que
queremos recibir la informacion.

Coeficiente: Este cuadro de texto se rellena automaticamente. Este coeficiente
relaciona |3 cantidad de caudal que se registra por cada pulso con la
unidad de medida en 13 que se expresara el caudal
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Totalizador:
Configuracion del contador totalizador asociado al caudalimetro.

Totalizador

Mombre; [Total caudal Un pulso equivale a: 001 Inicializar

Detalle del totalizador de la interfaz de configuracion de equivalencia de pulsos

Nombre: Permite asignar un nombre 3 |3 entrada que lo relacione con el uso
objetivo del caudalimetro.

Un pulso equivale a: Indicar la cantidad de metros cubicos (m3) que registra el
caudalimetro en cada pulso. Sino conoce este dato, por favor consulte
el manual del fabricante del equipo.

Inicializar: Elboton “Inicislizar” permite inicializar el totalizador al valor deseado.
Se recomienda igualar este valor con el que estd registrado en
caudalimetro para evitar desplazarse al lugar para conocer este dato.
Al pulsar este botdn se mostrars la siguiente pantalla emergente:

Nota:

el valor de totalizador se puede consultar desde la interfaz
Tiempo Real. Para conocer mas detalles sobre esta pantalla,
por favor consulte el apartado dedicado en este mismo
manual.

Nota:
El valor de totalizador se puede inicializar mediante un SMS utilizando el siguiente comando:

CNTX = yyyyyy

Donde x es el nimero del totalizador y yyyyy es la cantidad de metros cubicos registrados en ese momento.
Recuerde que puede encontrar el manual de comandos en el CD que suministramos adjunto con el equipo
y en nuestra pagina web.
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8.2 Caudalimetros - Ejemplo de uso

Caso de uso:

Se requiere configurar una alarma SMS por 3 activacion de un valor de caudal nocturno alto. Se desea utilizar
un caudalimetro con salida de pulsos cuyo peso por pulso es de 10 litros y se desea conocer el caudal en L/s.
Las condiciones de activacion de la alarma son:

= Rango horario de habilitacion: desde 3 1 de la noche hasta las 6 de 3 mafiana.
= Alarma por caudal alto: > 10 L/s

= Alarma por caudal bajo: < 2 L/s

»= Histéresis: 1 metro

= Persistencia: 1 ciclo de reloj

Configuracion:
Para realizar esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en (3 siguiente imagen:

Mombre Unidad Base de tiempo

Caudal salida /s 300

Equivalencia pulsos - unidad de ingenieria

Por cada pulso pasan: (0-01

El caudal se debe expresar en:

Totalizador

MNombre: |Totalizador salida

Alarmas -(#) Configuracion 0 ——

Habilitar alarma Rango ha de habilitacion —— iempr

I .o Lun Mar Mie Jue Vie Sab Dom
Mensaje restauracion

[— nicio: (01:00 a Finak EIE.:DDB

cion por Texto de alarma

Caudal nocturno fuera de rango

Acciones a ejecutar por alarma

GPRS, SMS y llamada Nivel alto

, . Mivel nominal
Histeresis:
No enviar aviso , .
o : + Persisten: Nivel bajo

Eiemplo de configuracion de una alarma por caudalimetro
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9 Sondas digitales

LLa mayoria de l0s equipos Hermes y Nemos son compatibles con el bus 1-Wire, la interfaz de comunicaciones
digital para conectar [3s sondas digitales desarrolladas por Microcom. A esta pantalla de configuracion se

accede 3 traves de (a siguiente opcidn del Menu:

— [— ¥ ,
. ] — -
L — Abrir Guardar 1-Mend
- — .
oot a i -
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnéstico 2 Entradas y Salldas
E.Analogicas Sondas E.Digitales Caudalimetros 3 - Sondas
MODBUS C.Matematicos Flags

Listado de sondas digitales desarrolladas por Microcom:

Modelo Descripcion \
STDVO1 Sonda de temperatura digital

STDVO2 Sonda combinada de temperatura y humedad.

Y100 Sonda ultrasonica de nivel

Atencién:

La lectura de las sondas se realiza automaticamente cada 10 segundos en los dispositivos Hermes y en
los Nemos la lectura no es automatica, se tiene que programar un temporizador para que realice estas
acciones, “Leer sonda X" o “Registrar sonda X". Estas acciones fuerzan al Nemos a salir del modo
durmiente, alimentar el sensor, registrar el valor y retornar al modo durmiente.

9.1 Formulario Sondas - Descripcion de campos

En este apartado se van a detallar las configuraciones asociadas a esta pantalla.

Seleccion del canal de la sonda:
Seleccion del canal de l3 sonda que se desea configurar.

Detalle de la seleccion de la sonda a configurar
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Detalle de los parametros de configuracién de la sonda

Modo:
No habilitado Canal no habilitado
Temperatura Compatible con sondas STDVO1 / STDVO?Z
Permite habilitar y seleccionar el tipo de sonda conectada
Humedad Compatible con sonda STDVO2
Permite habilitar y seleccionar el tipo de sonda conectada. Debe emplearse un canal
para cada medida.
Nivel Compatible con sonda Microcom Y105/ Y110.
Nombre;

Permite establecer el nombre identificador para 3 sonda.

Unidad:
Especifica 3 unidad en que se expresa la magnitud medida.

Direccion:

Permite seleccionar la direccion de la sonda. Si solo hay una sonda en el bus se debe seleccionar el Modo de
sonada unica. De lo contrario se debe seleccionar 13 opcion 10 de la sonoa e introducir el ID de 3 sonda. En el
siguiente apartado se detalla este proceso.

9.2 Ejemplo de configuracion dos sondas de temperatura

Cuando se conecta mas de una sonda es necesario direccionar cada una de estas por su identificador Unico. A
continuacion, se describe el procedimiento para obtener el ID de dos sondas de temperatura, una llamada
Temp. Interiory otrallamada 7emp. Exterior.

1- Enprimer lugar, se conecta la primera sonda a configurar, por ejemplo, 3 sonda 7emp. Interior.

2- Con la comunicacion con el dispositivo establecida se debe hacer clic en el boton Leer 1D
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3- A continuacion, saldrd un mensaje recordandonos que solo debe haber una sonda conectads, tras
aceptarlo, se cargars en el formulario el ID de 13 sonda conectada.

4- Para configurar 3 sonda 7emp. Exterior, desconectar 8 primera sonda y conectar esta.
5- Con la comunicacion con el dispositivo establecida se debe hacer clic en el boton Leer 1D

6- A continuacion, saldra un menssje recordandonos que sélo debe haber una sonda conectads, tras
aceptarlo, se cargara en el formulario el ID de [ sonda conectada.

7- Ahora ya se pueden conectar 13s dos sondan en paralelo.

Este procedimiento se deberd repetir por cada una de as sondas que se necesiten configurar.
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9.3 Sondas - Ejemplo de uso

Caso de uso:
Se requiere configurar una alarma SMS por una temperatura fuera de rango. Se va 3 utilizar una sonda de
temperatura Microcom STDVO1. Las condiciones de activacion de la alarma son:

= Temperatura por encima de 25 0C
= Temperatura por debsjo de 18 OC
= Histéresis de 1 0C

= Persistencia de 1 minuto.

Configuracion:
Para realizar esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en (3 siguiente imagen:

Modo
Mo habil.

Alarmas -(#) Configuracio ( i Configuraci Configuracion 3
Habilitar alarma tang i — i Flag
Habili

Mensaje restauracion

Reenviar
ficacion por Texto de alarma

Temperatura fuera de rango

Acciones a ejecutar por alarma

GPRS, SMS y llamada Nivel alt
o ive to

Mivel nominal

Mo enviar aviso Nivel bajo

Eiemplo de configuracion de una alarma por Sonda
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10 MODBUS

Los madelos Hermes TCR200, TCR200+, TCR210, M100(MoDBUS), M102 v Nemos N200+ cuentan con una
interfaz MODBUS RTU sobre RS-485. La funcionalidad que esta interfaz brinda es (3 configuracion de uso del
puerto MODBUS vy su modo de operacion como maestro o esclavo. A esta pantalla se accede a traveés de la
siguiente opcion del menu:

. — r.—. dl _ ,
Mend == Abrir Guardar 1-Menu
o x o L] - i
General Entrad;;ysalidas Temporizadores Diagndstico 2 Entradas y Salldas
E.Analogicas Sondas E.Digitales Caudalimetros 3 - MODBUS
MODBUS C.Matematicos Flags

10.1 Introduccién a las comunicaciones MODBUS

MODBUS es un protocolo de comunicaciones basado en 8 arquitectura

maestro/esclavo y cada dispositivo de la red MODBUS posee una direccion MAESTRO

Unica. Lo habitual es que el modulo maestro envie drdenes o comandos al

resto de modulos esclavos conectados y que estos le contesten. j—‘ I T
LS':-I__IA'\"C H%i‘-lza'\'u'ﬂ l—.bLL:—wJ l—.t'ii:f.‘.fo

Los comandos basicos MODBUS permiten controlar un dispositivo RTU o

esclavo para modificar el valor de alguno de sus registros o bien solicitar el Esquerma de comunicacion con

contenido de dichos registros. MODBUS

Nota:
El mapa de memoria en modo esclavo de los equipos se detalla en el Apéndice C: Mapa de memoria MODBUS.

10.2 Formulario MODBUS - Descripcién de campos

En este apartado se van a detallar las configuraciones asociadas a esta pantalla.

Seleccion del canal MODBUS:
Desde el panel situado en la parte superior derecha se puede seleccionar el canal MODBUS a configurar.

MODBUS

Detalle de la seleccion del canal MODBUS a configurar
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Configuracion general MODBUS:
Permite establecer los pardmetros serie de la interfaz MODBUS, velocidad, paridad vy bits stop, y configurar el

equipo como maestro o esclavo. En el caso de configurarse como esclavo se debe introducir la direccion de
esclavo “Slave Address” asignada al equipo.

Nota:
MODBUS esta restringido al direccionamiento de 254 dispositivos en un enlace de datos, lo que limita el
numero de dispositivos de campo que pueden conectarse a una estacion maestra

Detalle de la pantalla de configuracion MODBUS

Modo maestro El dispositivo Microcom adquiere mediante su interfaz MODBUS la lectura de l0s registros
MODBUS configurados. Tras la lectura, como en cuslquier otro canal, se comprueba si el
valor esta dentro del rango nominal, de lo contrario se envia [a alarma correspondiente.

Modo esclavo El dispositivo Microcom queda a la espera de que el maestro del bus lea y escriba en sus
registros de entrada. Estos valores seran contrastados con los parametros de consigna
configurados, en caso de que los excedan se enviara 3 alarma correspondiente.

Atencién:

El periodo de lectura de los médulos MODBUS es de un segundo en los equipos Hermes y bajo demanda en los
equipos Nemos.

Modo:
Habilitado si equipo configurado como maestro

Modo

Slave Addres: |0
Reg. Addres: |4

Slave A 0 inhibe

Al registr.

-
Salvar valor inmediato

Salvar promedio

Salvar promedio, min. max.

Detalle de la pantalla de configuracidn de Modo MODBUS
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Slave Address:

Direccion del dispositivo MODBUS con el que se quiere interactuar. Indicar un O

equivale a deshabilitarlo.

Reg. Address:

Direccion del registro MODBUS con el que se quiere interactuar. Direccionamiento
(Req. Address). Para conocer estas direcciones consulte el manual del equipo que
se vaya a conectar como esclavo.

Tipo y Endian:

“Tipo” posibilita seleccionar el tipo de dato. Opciones disponibles:

Nombre Descripcion ‘ Alcance
INT16 Entero de 16 bits consigno | -32768 .. +32767
(1 palabra)
UINT16 Entero de 16 bits sin signo 0..65535
(1 palabra)
INT32 Entero de 32 bits consigno | -2147483648 ..
(2 palabras) +2147483647
UINT32 Entero de 32 bitssinsigno | 0 .. 4294967295
(2 palabras)
Float NUmero con coma flotante. | -3,4028E+38 ..
Valor de 32 bits (2 palabras) | +3,4028E+38
Double NUmero con coma flotante. | -1.7E+308 .. 1.7E+308
Valor de 64 bits (4 palabras)
MAGS8000 TotalType | Configuracion para siemens | Volumen registrado en
MAG&000 totalizador 1
MAG8000 Date Configuracion para siemens | Fecha de (3 Ultima
MAGS000 muestra

“Endian” posibilita seleccionar el orden de 3 palabra alta “BIG” y baja “LITTLE” en

los tipos compatibles

Al reqistrar este canal:

En los modelos compatibles, el valor de la sefial a registrar puede ajustarse en base 3 (3s siguientes tres

configuraciones:

Salvar valor inmediato

Registra directamente el valor medido.

Salvar promedio

Registra el valor promedio de los valores inmediatos lefdos durante el periodo de registro.

Salvar promedio, min.
Max

Registra el valor promedio, minimo y maximo de los valores instantdneos leidos durante el

periodo de registro.
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E -

Paramet 5n a unidad de ingenieria

Multiplicador: +

Detalle de la pantalla de configuracién MODBUS

Nombre:
Permite establecer el nombre del pardmetro a medir.

Unidad:
Especifica 3 unidad en que se expresa la magnitud medida.

Grupo:
Seleccionar el grupo al que se le asigna el canal MODBUS. Todas las entradas de un grupo se leen o registran
a la vez. Recuerde configurar un temporizador ciclico si desea registrar esta sefal de manera periddica.

Parametros de conversion a unidad de ingenieria
Permite definir los parametros de conversion a unidad de ingenieria de 13 variable MODBUS. Existen dos modos
de funcionamiento:

Analégica La variable MODBUS se trata como un valor analogico. Mediante el multiplicador vy 13
constante asociada se permite la conversion a la unidad de ingenieria del registro MODBUS. El
valor del canal serd entonces igual al valor del registro obtenido por MODBUS multiplicado por
el “Multiplicador” y esto sumado a |3 constante opcional.

Digital La variable MODBUS se trata como un campo de bits. La mascara permite definir 3 posicion
del bit y el estado de alarma. Al seleccionar =1, el bit seleccionado de estar 3 1 provocaran el
envio de la alarma. Al seleccionar =0, el bit seleccionado de estar a 0 provocaran el envio de la
alarma.

Atencioén:

En el caso de no cablear correctamente o no configurar todos los parametros de acuerdo con el manual del
equipo esclavo, el maestro leerd el valor fijo “-3333". Recuerde que puede conocer el valor de la lectura
MODBUS en tiempo real desde la pantalla “Tiempo Real” (MENU > DIAGNOSTICO > T.REAL). Para mas
informacidn sobre esta pantalla consulte el apartado especifico.
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10.3 MODBUS - Ejemplo de uso

Caso de uso:

Se requiere configurar una alarma SMS por tension fuera de rango en una fase de (3 alimentacion de red. Se
va a utilizar un analizador de red que proporciona 13 tension en una palabra de 16 bits expresada en 1/10 de
voltio. Las condiciones de activacion de 3 alarma son:

= Tension de fase superior 3 250 voltios
= Tension de fase inferior 3 210 voltios
= Tipo: 16 bits

=  Multiplicator: 10.

Configuracion:
Para realizar esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en (3 siguiente imagen:

Modo Nombre Unidad Grup
Slave Addres: Tension fase 1 A" o
o

Tension fase 1

4

Parametros conversion a unidad de ingenieria

. Multipli
Al registrar este canal: uplie

Alarmas -(#) Configuracion 0

Rango horario de habilitacién Siempre Flag
Habilitar si
stauracion Configuracion general MODBUS

Inicia: a Final: a Parametros serie

Velocidad

Paridad

Tensién fase 1 fuera de rango Bits sto -
Jits stop

Parametros de consigna Acciones a ejecutar por alarma

Habilitar alarma

Texto de alarma

Ayuda

lamada Alto el alto
i gl Habilita el mensaje de restauraci

envia cuando la sefial retorna a |
3 configurado para la alarma precq
Mo enviar aviso Nivel bajo en la pantalla 'Avanzado'.

Mivel nominal

Eiemplo de configuracion de una alarma por canal MODBUS
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11 Expansiones

Desde esta interfaz se configuran los modulos de expansion compatibles con (0s equipos Microcom Hermes
M100 y M102. A esta pantalla se accede a través de la siguiente opcion del mend:

— [ 4 .
] — - [A] .
L Abrir Guardar 1-Mend
-~ —
peed a | - i

General Entradas y salidas Temporizadores Diagnadstico 2 Entradas y Salldas
E.Analogicas Sondas E.Digitales Caudalimetros 3 - EXpanSIoneS

MODBUS Expansiones C.Matematicos Flags

Se dispone de los siguientes modelos para ampliar (3 cantidad de entradas y salidas:

Hermes M110 Modulo de 8 entradas digitales

Hermes M120 Maédulo de 4 entradas analdgicas 0-10 V 0 4/20 mA
Hermes M121 Maddulo de 4 entradas para sonda PT100

Hermes M130 Maédulo de 6 salidas digitales

1.1 Formulario expansiones - General
En este apartado se detalls el funcionamiento de esta pantalla de configuracion:
Seleccion del canal de la expansion a utilizar:

Desde el panel situado en la parte superior derecha se puede seleccionar el canal en el que se registrars el
dato del modulo expansion.

Detalle de la seleccién de la expansion a configurar
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NOTA Hermes M102:

El dispositivo Hermes M102 es compatible con los moédulos de expansiéon de Microcom Hermes
M110/M120/M121/M130 y con cualquier dispositivo con interfaz MODBUS simultaneamente. En este caso, el
usuario puede elegir la cantidad de canales que se ponen a disposicion de los médulos de expansién y del resto
de dispositivos conectados. Esta configuracién se realiza desde la interfaz de Configuracion Avanzada (MENU
> GENERAL > AVANZADO) y por defecto se asignan 16 canales para los dispositivos MODBUS y 112 para los
modulos de expansion

Asignacién de canales MODBUS/EXPANSION

MODBLUS[0-15] EXP[16-127]

E|'|1:|'a|:Ia_.-"SaIiI:Ia: I13|'|.||:u:|:

Detalle de la seleccion de la configuracién de expansiones

Moda:
Habilita el uso del médulo de expansion y configura define su modo de operacion. Cada canal de expansion
puede ser configurado en diferentes modos:

Modo Lectura Compatibilidad
Entrada digital Valor l6gico Hermes M110
Caudalimetro Pulsos por unidad de tiempo Hermes M110
Contador Contador totalizador Hermes M110
Entrada analdgica Valor analdgico Hermes M120
Salida digital Valor l6gico Hermes M130
Sonda PT100 Valor analdgico Hermes M121
Direccion: E :33}?,:
Direccion del modulo de expansion (seleccionada con 13 ruleta) al que pertenece este canal. “'"i\"‘;

Entrada/Salida:

NUmero de 3 entrada/salida del mddulo de expansion que se quiere asignar al canal.

Grupo:
Grupo de canales de expansion al que queda adscrito este canal. Tendrd que hacer referencia a él si desea

registrar este canal en el histérico.
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1.2 Expansion modo Entrada Digital - Configuracion

A continuacion, se muestran los parametros de configuracion para 3 lectura de una entrada digital:

Modo: [ENTRADA DIGITAL ]  Direccion:[1 [l Entradarsaiica: [0 i Grupc:[0 |

Detalle de configuracién Expansiones modo Entrada Digital

Modo

Desde este este campo se configura el modo de funcionamiento de 13 entrada digital Este campo se encuentra
en 3 parte superior izquierda y (as opciones son normalmente abierta “N.A” o normalmente cerrada “N.C”.

Nombre
Permite establecer el nombre de 3 senal digital.

1.3 Expansion modo Entrada Digital - Ejemplo de uso

Caso de uso:
Se requiere configurar una alarma SMS por (3 activacion de una entrada digital que indica fallo de red. La
entrada digital esta dispuesta en la entrada nimero /7 del médulo con direccion 4. Las condiciones de activacion
de la alarma son:

» Entrada digital activada

» Persistencia de 300 sequndos.

Configuracién:
Para realizar esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en 13 siguiente imagen:

Mode: | DIGITAL INPUT - TN - e s e —

Nombre
Fallo de red

Configuracién 0 —— —

Habilitar alarma Rango horario de habilitacion e Flag
Habilitar si
estauracion .
o én po Texto de alarma
Fallo de red

Parametros de consigna Acciones a ejecutar por alarma

Persist: 300 Nivel alto

No enviar aviso Rearme: 0 Nivel bajo

Eiemplo de configuracion de una alarma por canal Expansion
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N.4 Expansion modo Caudalimetro - Configuracion

A continuacion, se muestran los pardmetros de configuracion para a lectura de un caudalimetro:

Modo: | CAUDALIMETRO Direccion: Entrada/Salida: Grupa:

Equivalencia pulsos - unidad de ingenieria
Por cada pulso pasan: |0 m3 / KW Loeficiente:
0

El caudal se debe expresar en:

Detalle de configuracion Expansiones modo Caudalimetro

Nombre:
Permite establecer el nombre del caudalimetro.

Unidad:
Especifica 3 unidad en que se expresa la magnitud medida.

Base de tiempo:
Periodo en sequndos durante el que se acumulan las medidas.

Equivalencia pulsos - Unidad de ingenieria:
En este apartado se configuran (as caracteristicas técnicas del caudalimetro. Permite establecer 3 relacion
pulsos / tiempo 3 la unidad de ingenieria deseada.

Por cada pulso pasan: Indicar la cantidad de metros cubicos (m3) que registra el caudalimetro
en cada pulso. Sino conoce este dato, por favor consulte el manual del
fabricante del equipo.

El caudal se debe expresar en: En este apartado seleccionamos 18 unidad de medida en 18 que
queremos recibir a informacion.

Coeficiente: Este cuadro de texto se rellena automaticamente. Este coeficiente
relaciona la cantidad de caudal que se registra por cada pulso con 13
unidad de medida en (3 que se expresara el caudal.
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1.5 Expansion modo Caudalimetro - Ejemplo de uso

Caso de uso:

Se requiere configurar una alarma SMS por (3 activacion de un valor de caudal alto. Se desea utilizar un
caudalimetro con salida de pulsos cuyo peso por pulso es de 1 litro y se desea conacer el caudal en L/s. El
caudalimetro esta conectado a 3 entrada /7 del médulo con direccidn 4. Las condiciones de activacion de 3
alarma son:

= Alarma por caudal alto: > 5 L/s
= Alarma por caudal bajo: < O L/s
= Histéresis: 0.5 metro

= Persistencia: 3 ciclo de reloj

Configuracion:
Para realizar esta canfiguracion se deben rellenar los campos como se muestra en 3 siguiente imagen:

Modo:| CAUDALIMETRO [ZlirE::::iu:un: Entracla,.-"SaIiu:Ia: IZ]|'|_||:u:|:

Unidad B

Equivalencia pulsos - unidad de ingenieria

Por cada pulso pasan: 0.00

El caudal se debe expresar en: g

Configuracion 0

Habilitar alarma Rango horario de habilitacion —————[Jf| Siempre Flag

Habilitar si
Mensaje restauracion nicio: a a

: = TRUE
Reenviar
Notificacion por Texto de alarma

Caudal nocturno alto

Parametros de consigna Acciones a ejecutar por alarma

GPRS, 5MS y llamada Nivel alto

Nivel nominal

Mo enviar aviso Nivel bajo

Eiemplo de configuracion de una alarma por canal Expansion
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1.6 Expansion modo Contador - Configuracién

A continuacion, se muestran los pardmetros de configuracion para contador:

Modo: |CONTADOR E'iI'EI:I:inI'I: E|'|t|'ﬂ|:|ﬁ_-"5ﬂlin:Iﬂ: IZ}|'|_||:u:|:

quivalencia

sos - unidad de ingenieria

Un pulso valea: |0
Meodificar

Detalle de configuracion Expansiones modo Contador

Nombre:
Permite establecer el nombre del contador.

Unidad:
Especifica 3 unidad en que se expresa la magnitud medida.

Totalizador:
Permite establecer el valor inicial del contador.

Equivalencia pulsos - unidad de ingenieria
Establece (3 relacion entre el caudal por pulso y 3 unidad de medida en que se expresa el totalizador. Este
dato depende del dispositivo utilizado, si tiene dudas consulte el manual del producto.

1.7 Expansion modo Contador - Ejemplo de uso

Caso de uso:

Se requiere configurar un canal de expansion para 3 lectura de una sefial de caudal y obtencion del caudal
acumulado. El caudalimetro estd conectado a la entrada /7 del modulo con direccion 4. Se ha configurado la
equivalencia pulsos - unidad de ingenieria suponiendo que el caudalimetro de un pulso por litro para que el
totalizador se exprese en m3.

Configuracion:
Para realizar esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en 13 siguiente imagen:

Modo:| CONTADOR Direccion: Entra n:Ia_-"SaIin:Ia: Grupo :

Totalizador Equivalencia pulsos - unidad de ingenieri
o

Maodificar

Eiemplo de configuracion de un contador
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1.8 Expansion modo Entrada Analégica - Configuracion

A continuacion, se muestran los parametros de configuracion para una entrada analdgica:

Parametros conversion a unidad de ingenieria

--> Equivalencia en unidad ingenieria: |0

--» Equivalencia en unidad ingenieria: |0

Detalle de configuracién Expansiones modo Entrada Analdgica

Modo:

Enesta area se habilita la entrada analogica seleccionads, se configura la naturaleza de 13 sefialy en los modelos
compatibles, el valor de 13 sefal a registrar en base a (s siguientes tres configuraciones:

Salvar valor inmediato:

Registra directamente el valor medido.

Salvar promedio:

Registra el valor promedio de los valores medido durante el periodo de
registro.

Salvar promedio, min. max.

Registra el valor promedio, minimo y maximo de los valores instantaneos
leidos durante el periodo de registro.

Nombre:

Permite establecer el nombre de 3 entrada.

Unidad:

Especifica 3 unidad en que se expresa la magnitud medida.

Parametros de conversion a unidad de ingenieria:

Permite definir los parametros de conversion 3 unidad de ingenieria de [as sondas analégicas. Los parametros
“Inicio escald” y “Fondo escald” vinculan el valor de 3 entrada analogica en voltios o miliamperios con el valor

real de la magnitud fisica me
de la magnitud medida.

dida en ambos puntos. Entre ambos puntos el equipo interpola linealmente el valor
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1.9 Expansion modo Entrada Analdgica - Ejemplo de uso

Caso de uso:

Se requiere configurar una alarma SMS por una temperatura fuera de rango. La sonda ests dispuesta en 13
entrada numero 1 del modulo con direccién 4. Se va a utilizar una sonda analdgica de temperatura que
proporciona 4 mA en el bucle para temperaturas de -200 y 20 mA para /0 OC. Las condiciones de activacion
de la alarma son:

=  Temperaturaalta: > 25 0C

=  Temperatura bgja: < 18 0C

=  Histéresis de 1 0C

» Persistencia de 300 sequndos.

Configuracion:
Para realizar esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en 13 siguiente imagen:

I:ilirE-:-:inzur'u: Er'utra-:la_-"SaIi-:Ia: |:3|-|_||;..;.;

d Nombre Unidad
4/20mA Temperatura c
0-10V

Parametros conversion a unidad de ingenieria

nicio escala: |4 --» Equivalencia en unidad ingenieria: |-20

Fondo escala: |20 --> Equivalencia en unidad ingenieria: (70

Habilitar alarma Rango horario de habilitacion—— Flag

Habilitar si
Mensaje restauracion nicio: a Fingk: a e -
= TRUE

Reenviar

Texto de alarma

Temperatura fuera de rango

Parametro sign Acciones a ejecutar por alarma

Nivel alto
Bajo: [18
. . Hicteresis: 1 Nivel nominal
Mo enviar aviso
Nivel bajo

Detalle de ejemplo de configuracién Expansiones modo Entrada Analdgica
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11.10 Expansion modo Salida Digital - Configuracion

A continuacion, se muestran los pardmetros de configuracion para una salida digital:

Modo: | SALIDA DIGITAL ::liI'EIZIZiIf:I'I: E|'|:ran:la,.-"SaIil:Ia: I23|'|_||::|:::

Comandos
Activar salida: EXP0=1
Desactivar salida: EXPO=0

Activar salida 5 segundos: EXP0=1,T=5

Detalle de configuracién Expansiones modo salida Digital

Nombre:
Permite establecer el nombre de (3 salida digital

11.11 Expansion modo Salida Digital - Ejemplo de uso

Caso de uso:
Configuracion de un canal de expansion para activacion de una salida digital La salida estsd conectads 3 la
entrada 1 del moédulo con direccion 4.

Configuracion:
Para realizar esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en 3 siguiente imagen:

SALIDA DIGITAL Direccion: Entrada/Salida: Grupo:

Alarma Temperatura Alta

Ejemplo de configuracion de configuracion de salida digital en canal Expansidn
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1.12 Expansion modo Sonda PT100 - Configuracién

A continuacion, se muestran los pardmetros de configuracion para una salida digital:

DA PT100 Direccidn: Entrada/Sal Grupo:

Detalle de configuracién Expansiones modo PT100

Nombre v Unidad:

Permite establecer el nombre y la unidad de ingenieria del canal PT100

11.13 Expansion modo Sonda PT100 - Ejemplo de uso

Caso de uso:

Se requiere configurar una alarma SMS por una temperatura fuera de rango. La sonda estd dispuests en la
entrada numero 1 del modulo con direccion 4. Se va a utilizar una sonda de temperatura PT100. Las
condiciones de activacion de (3 alarma son:

Temperatura alta: > 40 0C
Temperatura baja: < 5 0C
Histéresis de 1 0C
Persistencia de 300 sequndos.

Configuracién:
Para realizar esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en (3 siguiente imagen:

Configuracién 0 -
[ — Rango horario de habilitacion —————|J| Siempre

estauracidn

nicio: a Final: a

arma

Temperartura Cuarto

Nivel nominal

No enviar aviso Nivel bajo

Eiemplo de configuracion de sonda PT100 en canal Expansion
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12 Flags

Los dispositivos Microcom cuentan con 16 flags binarios que pueden almacenar un valor l0gico, verdadero o
falso. A esta pantalla de configuracion se accede a través de la siguiente opcion del Menu:

— I 4 ,
] — - —_ -
Menu Abrir Guardar 1-Menu
ot e .
> g i -
General Entradas y salidas Temporizadores Diagndstico 2 Entradas y Salldas
E.Analdgicas Sondas E.Digitales Caudalimetros
MODBUS Expansiones C.Matematicos Flags 3 - F|agS

12.1 Formulario Flags - Descripcion de campos

A cada uno de los flags se le puede asignar una ecuacion que serd computada 1 vez por sequndo actualizando
en consecuencia el valor del flag. Esto permite generar alarmas combinando varias operaciones [6gicas como
por ejemplo [ activacion de dos entradas digitales.

La alarma asociada al flag se configura desde el formulario Flags v la ecuacion que define el comportamiento
del flag se configura en la interfaz Macros. Para conocer el funcionamiento de esa interfaz, consulte el
apartado dedicado en este mismo documento.

12.2 Flags - Ejemplo de uso con ecuaciones

Caso de uso:
Se requiere configurar una alarma SMS por 3 activacion de un Flag. La condicion de encendido del Flag es 3
su vez 3 activacion dos entradas digitales al mismo tiempo. Las condiciones de activacion de la alarma son:

» Entradas digitales Oy 1 activadas 3 |3 vez
» Persistencia: 10 sequndos
»= Rearme: 0 sequndos

Configuracion:

En primer lugar, se crea la ecuacion asociada al Flag desde el formulario Macros. En este formulario se debe
introducir en el campo Comando la ecuacion, en este caso toma la forma DI(0)&DI(1), realizando la funcion
and de las entradas digitales Oy 1. Tras hacer clic en el botdn Andadir Fcuacion la nueva ecuacion queda dada
de alta.

Nota:

Para definir la ecuacion haremos uso de los operadores “&” y DI(x) el primero de ellos realiza la funcion l6gica
and, mientras que el segundo retorna el valor de la entrada digital especificada. La lista completa de operadores
se encuentra en el Apéndice B de este mismo documento.
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EP_N200

Guardar

Eiemplo de configuracion de Ecuacion para Activacion de Flag.

Memoria restante 1008

Detalle de configuracién de Ecuacion para Activacion de Flag.

En segundo lugar, se debe configurar el flag O para que genere |3 alarma correspondiente desde el formulario
Flags. Para realizar esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en 3 siguiente imagen:

Configuracion 0 ——
Habilitar alanma Rango horario de habili

Mensaje restauracion nicio: a

Reenviar
Notificacion por Texto de alarma
Entradas digitales 0 y 1 au:ti'.-'asl

Parametros de consigna Acciones a ejecutar por alarma

y llamada =
g Persist: 10 Mivel alto

No enviar aviso Rearme: |0 Nivel bajo

MO CONECTADO

Ejemplo de configuracion de alarma por activacion de Flag
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12.3 Flags - Ejemplo de uso con acciones

Caso de uso:

Con frecuencia la configuracion de Hermes o Nemos requiere (3 activacion de un flag al activarse una entrada
digital 0 una analdgica superar cierto valor. Por ejemplo, en la aplicacion de aliviaderos, que cuando se activa el
capacitivo (entada digital) se activa un flag que a su vez habilita un nuevo temporizador ciclico para realizar el
registro rapido de la sefal de nivel. Las condiciones de activacion de la alarma son:

Entrada digital O se activa (nivel alto)
Persistencia: 10 sequndos

Rearme: 1 sequndos

Alarmas: No enviar alarma

Configuracion:

paso \ descripcion

1 Acceder al formulario “entradas digitales”
2 Configurar una alarma por nivel alto de acuerdo con [as condiciones de activacion descritas. Para realizar
esta configuracion se deben rellenar los campos como se muestra en (a siguiente imagen:
Alarmas -(8) Configuracion 0 ——() Configuracién 1 —— 2 Configuracion 3
Habilitar alarma Rango horario de habilitacion Siempre Flag
Habilitar si
estauracion TRUE
Inicio: a
Texto de alarma
Activar flag 0
Parametros de consigna Acciones a ejecutar por alarma
llamada
} Persist: |10 Nivel alto
Mo enviar aviso Rearme: |1 Nivel bajo
3 Configurar 3 ejecucion de 13 accion: “160 - Activar Flag 0” en |3 alarma por nivel alto.
- Macros 160 - Activar flag 0
Afadir --->
- Activar flag 0
- Activar flag 1 Eliminar
- Activar flag 2
3 - Activar flag 3
- Desactivar flag 0
- Desactivar flag 1 i i -,
- Desactivar flag 2 Actrva el ag especinicado.
-DESECtIVErﬂE: 3
NOTA:
Hasta la introduccidn de las acciones para activar/desactivar directamente los flags del 0 al 3, se
requeria configurar previamente una macro que a su vez ejecute el comando F(x)=Y. Esto hace la
configuracién mas sencilla e intuitiva.
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13 Canales matematicos

Los canales matematicos son canales virtuales cuyo valor es el resultado de una ecuacion que vincula uno o
mas canales fisicos. En el Apéndice 5se muestra la lista de operadores disponibles entre los que se encuentran
operaciones matematicas, l6gicas y operadores que devuelven (3 lectura de los canales fisicos del equipo. A
esta pantalla se accede a través de la siguiente opcion del mend:

L, — [— 4 ,
Mend 9 Aﬁr T 1-Menu
-~ i .
General Entrad;;s\;salidas Temporc:jzadores Diag'r?astico 2 - Entradas y Salldas

E.Analdgicas Sondas E.Digitales Caudalimetros

MODBUS Expansiones C.Matematicos Flags 3 —C_ Matema’tICOS

Entre las aplicaciones mas Utiles de los canales matematicos se encuentran la conversion de sefisles de
sensores no lineales o bien el calculo de magnitudes derivadas de dos 0 mas medidas fisicas como podria ser el
calculo del punto de rocio conociendo [ temperatura y la humedad relativa.

Nota:
Recuerde configurar un temporizador para efectuar la lectura de los canales matematicos.

13.1 Formulario Canales Matematicos - Descripcion de campos

En este apartado se van a detallar las configuraciones asociadas a esta pantalla.

Seleccion del canal matematico:
Desde el panelsituado en |3 parte superior derechs, se selecciona el nimero del canal matematico a configurar:

Detalle de la configuracion del canal matematico
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Modo:
Habilita / inhibe el canal matematico.

Nombre:
Permite establecer el nombre de la magnitud medida.

Unidad:
Especifica 3 unidad en que se expresa la magnitud medida.

Ecuacion de conversion:
Establece 3 ecuacion que define el comportamiento del canal matematico. Puede consultar los operadores
disponibles en el Aoéndice B Operadores Matematicos de este mismo documento.

13.2 Canales matematicos - Ejemplo de uso

En este ejemplo se muestra la configuracion de un canal matematico para obtener el porcentsje de llenado de
un deposito de agua a partir de un valor variable, altura de nivel de agua (entrada analogica 0), y un valor fijo,
l3 altura maxima del deposito.

Pardmetro Valor Comentarios

Canales matematicos 0 Se utiliza el C. Matematico O

Modo Habil. Habilitar el canal matematico O

Nombre Llenado depdsito

Unidad % Porcentaje

Ecuacién de conversion | (AL(0)/6)*100 Dividir nivel depdsito entre altura maxima.
Multiplicar el resultado por 100

Modo Mombre Unidad
Ptk PORCENTAJE LLENADO %
Habil.

Ecuacion de conversion

Ejemplo de configuracion de un canal matematico
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14 Temporizadores

Los dispositivos Microcom cuentan con un completo juego de temporizadores. En funcion del rango temporal
y funcionalidad que se desea cubrir, podra elegir entre utilizar temporizadores ciclicos, semanales y mensuales.
En este apartado se detallsa cada uno de ellos vy sus opciones de configuracion. Los temporizadores se
encuentran en la siguiente ruta del Menu:

- [ ' 1-Menu
S Abrir Gu;iar
G:rzral Entradas y salidas Tempc?izadores Diagndstico 2 - Temporlzadores
a[‘iclicos Semanales Mensuales 3 - C|’C||COS

14.1 Temporizadores: Generalidades

En este apartado se indican las opciones comunes 3 los diferentes tipos de temporizadores disponibles.

4

= Alivio Irtin Centro s

Madelo seleccionada:

Pantalla de configuracion de temporizadores ciclicos

Seleccion del temporizador
En (3 parte derecha del formulario estan ubicados los botones para la seleccionar los temporizadores que se
desean configurar. Se pueden programar un total de 16 instancias para cada tipo de temporizador.

Pantalla de configuracion de temporizadores ciclicos

Manual de programacion Hermes / Nemos - Revision 22.01 73



Temporizadores MICRO®COM

Habilitar el temporizador:
Marcando esta casilla se habilita uso de ese temparizador. Por defecto ningun temporizador viene habilitado.

Acciones para ejecutar:

Permite seleccionar una lista de hasta 8 acciones que se ejecutaran al cumplirse el periodo de tiempo de
activacion. La disponibilidad de estas opciones depende el dispositivo utilizado. Las acciones mas utilizadas son
[3s siguientes:

» |ectura > Entradas analogicas / Entradas Digitales / Sondas
= Registro > Entradas analogicas / Entradas Digitales / Sondas
» Registro > Canales matematicos

= Comunicacion > /9 - Conectar/Refrescar datos en Zeus

Nota:
Para conocer las diferentes acciones a ejecutar disponibles, por favor, el Apéndice A de este mismo
documento.

14.2 Temporizadores ciclicos

Los temporizadores ciclicos se emplean habitualmente monitorizar una instalacion, dicho de otro modo, para
realizar una lectura y registro periddicos de las distintas entradas del equipo. Una configuracion tipica es la de
configurar un temporizador ciclico con un periodo de 600 sequndos cuya accion a ejecutar es Kegistrar grupo
oe canales O Esta configuracion genera un histérico de los valores de 3 entrada analogica correspondiente en
intervalos de 10 minutos. Puede acceder 3 este formulario clicando en:

L 1-Menu
Guardar
- —
m .
G:rzral Entrad%r‘salidas Tempc?zadores Diag'r?astico 2 - Temporlzadores
Ciclicos Semanales Mensuales Largos 3 - C|,C||COS

En (6 parte izquierda se mostraran 0s paneles de configuracion para dichos temporizadores. En cada
temporizador ciclico, ademas de [as opciones comunes, se encuentran los siguientes campos de configuracion:

Detalle de pantalla de configuracion de temporizadores ciclicos
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Habilitar si:

Esta opcion vincula el funcionamiento del temporizador al estado de uno de los flags del sistema. Si el flag
correspondiente toma el valor indicado en el desplegable Fx=TRUE (1, activado) o Fx=FALSE (0, desactivado),
el temporizador estara activo. Esta opcion permite por ejemplo registrar una entrada solo cuando alguna otra
condicion se cumpls, como podria ser 3 activacion de una entrada digital o el sobre rango de una entrada
analogica. Para inhibir esta opcion se debe dejar el MenU desplegable en TRUE.

Nota:
Para conocer en detalle el funcionamiento de los flags, por favor, consulte el apartado dedicado de este mismo
documento.

Rango harario de habilitacion:
Permite establecer el horario y los dias de 8 semana en que el temporizador ciclico estard activo.
Seleccionando la opcion Siempre el temporizador estara activado as 24 horasy /7 dias 3 la semana.

Periodo:
En este campo se establece 3 frecuencia de activacion del temporizador ciclico en sequndos. El rango valido
comprende desde 1 seqgundo hasta 43200 sequndos (12 horas).

14.3 Temporizadores semanales

Los temporizadores semanales permiten [a ejecucion de acciones 3 una hora determinada del dia los dias de la
semana seleccionados. Una aplicacion tipica de los temporizadores ciclicos es provocar la descarga diaria del
historico registrado por GPRS. Para ello se configura un temporizador semanal que todos los diss a 3 hora
seleccionada ejecute 8 accion Iniciar conexion GPRS. Acceda a este formulario clicando en:

T [ g 1-Menu
SN Abrir GuaLrn‘iar
- —
m .
G:rzral Entrad%r‘salidas Tempc?zadores Diag';astico 2 - Temporlzadores
Ciclicos Semanales Mensuales Largos 3 - Semanales

cion itacio
jecutar a las: IZII:I:DTH jecutar a las: a

Lun Mar Mie Jue Vie

Editar

Detalle de pantalla de configuracion de temporizadores semanales

Rango harario de habilitacion:
Permite establecer la hora y seleccionar los dias de 3 semana en el temporizador semanal se activara.
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14.4 Temporizadores mensuales

Los temporizadores mensuales permiten la ejecucion de acciones a una hora determinada los dias del mes
seleccionados. Acceda a este formulario clicando en:

——— ] ! 1-Menu
Mend 2 Abrir GuaLrn‘iar
- —
] .
G:rzral Entrad;‘;\y‘salidas Tempc?zadores Diag';astico 2 - Temporlzadores
Ciclicos Semanales Mensuales Largos 3 - Mensuales

Temporizador 1

Habilitar tem poriz.

Dias / Hora de g

Ejecutar a las: a

3

10
17
24
31

Acciones a ejecutar Acciones a ejecutar

Editar

Detalle de pantalla de configuracion de temporizadores mensuales

Dias / Hora de ejecucion:
Permite establecer la hora y seleccionar el o los dias del mes en los que el temporizador se activard y ejecutars
las acciones.
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15 Macros

Las macros permiten definir comandos de usuario estableciendo 8 equivalencia con el comando real en el
“lenguaje” del equipo. A esta pantalla se accede a través de la siguiente opcion del menu:

] — - (A _ .
Mend 2 Abrir Guardar 1-Menu
- —
o] pe. o ¢} i
General Entradas y salidas Temporizadores Diagndstico 2 - General
General Avanzado Macros Autorizados Voz 3 _Macros

Firmware

LLas macros pueden crear comandos facilmente memorizables para el usuario. Por ejemplo, el comando para
activar una salida digital podria tomar la forma OUTO=1 siguiendo la sintaxis del equipo. Sin embargo, es posible
mediante [3s macros generar un comando de usuario con texto “Encender Caldera” que evidentemente resulta
mucho mas facil de recordar. Existe una sequnda aplicacion para las macros que es 3 de crear conjuntos de
comandos que se ejecutaran desde una accion.

15.1 Formulario Macros - Descripcion de campos

En este apartado se van a detallar las configuraciones asociadas 3 esta pantalla.

Detalle de configuraciones generales en pantalla Macros

Macro / Ecuacion:
Permite indicar el nUmero de 18 macro o de Flag que se configurara.

Nombre:
Permite asignar un nombre a la macro. Este campo no se utilizara al registrar un Flag.

Comando:
En esta caja de texto se introduce la ecuacion.

Anadir Macro:
Al pulsar este boton se registra la ecuacion introducida a3 una Macro
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Anadir Ecuacion:
Al pulsar este boton se registra la ecuacion introducida a un Flag.

Eliminar:
Al pulsar este boton se eliminars 18 Macro o Ecuacion seleccionada.

Lista de operadores matematicos:
Acceso directo al documento que recoge el listado de operadores matematicos disponibles.

Manual de comandos:
Acceso directo al documento que recoge el listado de comandos disponibles.

Macro de encendido:
El sistema permite asignar una macro para que se ejecute automaticamente en el inicio del equipo.

Detalle de la configuracion de Macros.

15.2 Formulario Macros - Anadir tabla de conversion

Las tablas de conversion se emplean para convertir magnitudes con una relacion no lineal. Desde [a interfaz
macro se puede generar tablas de conversion. Hay varios procedimientos para registrar los valores en (3 tabls,
de manera manual o utilizando los asistentes de Manning o Poleni. En los tres casos se genera una tabla con
das columnas:

e Valor Crudo: Vi
Nivel de agua detectado por la sonda ultrasonica

lercrude  Valor convertide ™

e Valor Convertido:
Caudal correspondiente al nivel de agua detectado.
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MODO MANUAL

Registrar directamente los valores crudo y convertido. Para ello
se deben rellenar los campos correspondientes y pulsar el boton
Anaodir. Los valores registrados se pueden eliminar pulsando el
boton Quitary reordenar pulsando las flechas arribay absjo.

ASTISTENTE POLLENT - CAUDAL EN CANALES ALTVIADERQS

Este asistente se utiliza cuando se desea obtener el caudal en un canal dispuesto de un alivisdero. Para este
Caso se requiere de un sensor que mida 3 altura del agua. Para estimar este caudal se deben informar los
siguientes campos:

77 7 77 7

Coef. Polleni < o < . < ////, ///
Depende de (8 forma de la seccion del muro. Se elige SENSOR DE NVEL
directamente pulsando sobre los dibujos.

SO

DATALOGGER ULTRASONICO —=
0

SONDACAPACITNA [ -
N20! Y100 F100

N

N

Cota maxima (m)

Altura maxima que puede alcanzar el caudal en el canal MURO
quep g AVIO >
v
Altura muro (m /// /'/ 7 .
Altura del muro de alivio. S
s s <

Longitud muro (m)
Anchura del muro de alivio.

Geﬂerar Tabla Coeficiente de Polleni - Seccion del muro
El asistente genera una tabla de
conversion de altura de dmina de agua
(Valor Crudo) a caudal en m3/s (valor
convertido. La tabla contiene 32 valores
de altura de [mina desde O hasta la cota
Maxima.

Cancelar
Cierra la ventana del asistente de Poleni.

Altura 0

Anchura [0

Generar tabla Cancelar
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ASTSTENTE MANNING - CAUDAL EN ALTVIADERQS
Este asistente se utiliza cuando se desea obtener el caudal en un canal Para este caso se requiere de un
sensor que mida la altura del agua. Para estimar este caudal se deben informar los siguientes campos:

Seccion
Forma del conducto. El asistente permite elegir entre (as
siguientes opciones: circular, rectanguiar o trapezoioal DATALOGGER
SENSOR DE NIVEL =
Seccion Circular: T
= D:Didmetro. Se indica en metros. "//rl Sy i RPNy
» h:Altura. Se indica en metros. | /'//:E ¥ s .
P
Seccion Rectangular: 7 /) s L
L ) A -
= branchura. Se indica en metros. , . I % I .,
= h:Altura. Se indica en metros. 7 77 7
Seccion Trapezoidal:
» b:anchura de la base. Se indica en metros.
» zdiferenciaentre la anchurade labaseylaanchura ~7777 7777777777 s

superior.
=  h:Altura. Se indica en metros.

Comun 3 todas las secciones:

= S Pendiente de |3 linea de agua en tanto por 1. Se
calcula dividiendo los metros ascendidos por [0S
metros recorridos.

Asistente Manning

Rugosidad
Dependiendo del material, el coeficiente de rugosidad (n) del

conducto varia. El asistente permite elegir entre varios
materiales: Cemento, Hormigon, Hierro, PVCu Otra Al elegir
Otra, se podra rellenar manualmente el coeficiente de
rugosidad.

Generar Tabla

El asistente genera una tabla de conversion de altura de
(6mina de agua (Valor Crudo) a caudal en m3/s (valor
convertido). La tabla contiene 32 valores de altura de
[dmina desde O hasta la cota maxima.

Cancelar
Cierra la ventana del asistente de Poleni.
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15.3 Macros - Ejemplos de uso

Ejemplo 1:

Ejemplo de configuracion de una macro lamada “Encender caldera” que provocara 3 activacion de 13 salida
digital 0. Con esta configuracion en el equipo, al recibir un SMS con el texto Encender calderalo convertirs en
OUT0=1 que provocara la activacion de 1a salida digital O.

Desde el formulario Macros rellenaremos los campos Macro, Nombre y comando 3sociado con los valores
indicados en 3 imagen y tras ello haremos clic en Adadir Macro, con o que la nueva macro quedars dada de
alta.

A

Guardar

Detalle de configuracién de Macros, ejemplo 1

EJEMPLO 2:
A continuacion, se muestra otro ejemplo en qué empleamos un temporizador semanal para activar el
encendido automatico de 3 caldera ejecutando la macro previamente configurada.

Desde el formulario 7emporizadores Semanales, habilitamos un temporizador y tras ello accedemos a editar
acciones a elecutar. En 13 pantalla de editar acciones, se debe seleccionar en listado la macro que se deses
ejecutar al activarse el temporizador, y después se pulsa en el botdn aiaoir

R Modelo seleccionado:
Guardar HERMES

Temporizadores Semanales

0-3 47

Editar acciones

Eliminar

Eecuta la m

Cancelar

™ RX NO CONECTADO .23 MIGR®COM

Detalle de configuracion de Macros, ejemplo 2
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16 MicroPLC

El formulario MicroPLC esta disponible a partir de |3 version 8 de MicroConf y solo l0s equipos con (3
version de firmware 8 posteriores pueden ejecutar scripts programados en el lenguaje MicroPLC.
Para acceder a este formulario haga clic en (3 siguiente opcion del Menu:

] — L .
T Abrir Guardar 1 - Menu
oy x ¢) -
General Entradas y salidas Temporizadores Diagndstico
2 — General
General Avanzado Macros MicroPLC
Autorizados Voz Firmware 3 - MlcrOPLC

El MicroPLC es un lenguaje de programacion textual propietario que basa su funcionamiento en la
l6gica de contactos (Ladder logic), una lbgica de programacion muy extendida dentro los autdmatas
programables. El lengusje MicroPLC se ha desarrollado para que sus equipos tengan un enorme
potencial de programacion.

16.1 Formulario MicroPLC - Descripcion de campos

Caja de texto para introducir la

linea de programa . .
I tar [ Export - i Seleccionar pégina de
mportar / Exportar (Pulsar ENTER para anadir linea)

Scripts MicroPLC Script a programar

Panel principal en el que se muestran las Botones para eliminar y
lineas de cadigo programadas ordenar lineas de codigo
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16.2 Lenguaje MicroPLC - Elementos de programacion

Simbolo Nombre Descripcion

; Elemento separador | Elcaracter " separa las diferentes instrucciones que se encuentran
en la misma linea de codigo.

IF: Inicio condicion Precede a3 una instruccion para que sea evaluada como verdadera o
falsa. En el caso de ser falsa estd no se ejecutara.

REM: Comentario Se utiliza para incluir un comentario en el codigo. El sistema
considera comentario hasta el final de linea.

Instrucciones | Instrucciones Una instruccion se define utilizando los comandos vy operadores
matematicos compatibles.

Condiciones Condiciones Una condicién se define utilizando los comandos y operadores
matematicos compatibles.

Nota:

El listado de comandos y operadores matematicos compatibles esta disponible en la seccién de descargas en

nuestra pagina web: www.microcom.es

16.3 Lenguaje MicroPLC - Programacion

LLa programacion se estructura en tantas lineas de codigo como nos permita la memoria del equipo.
El conjunto de todas las lineas se conoce como script v (3 ejecucion de este se hace a3 razon de una
vez por sequndo.

Cada linea de codigo se compone de diferentes instrucciones separadas por “”. Por cada lines, una o
mas instrucciones pueden estar precedida por el elemento “IF”y ser condicionales. La ejecucion de
instrucciones es secuencial, esto quiere decir que el codigo se ejecutars hasta el final de 13 linea o
hasta encontrar una condicion “IF” no satisfechs, en cuyo caso termina de ejecutar [3s instrucciones
de 3 linea y comienza |3 ejecucion de la siguiente.
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Ejemplo figurativo
Se plantea el siguiente script de tres lineas:

L1 INSTRUCCION_LINSTRUCCION 2:IF:CONDICION_LINSTRUCCION 3:INSTRUCCION 4
L2 INSTRUCCION_5IF:CONDICION 2INSTRUCCION 6INSTRUCCION 7INSTRUCCION 8
L3 INSTRUCCION_9:INSTRUCCION 10

Supongamos que la condicion 1 no se cumple y la condicion 2 si se cumple. En 13 linea 1 se ejecutaran las
instrucciones 1y 2 pero no se ejecutaran las instrucciones 3y 4 porque estan precedidas por la condicion 1
que no se cumple. Tras terminar de ejecutar 13 linea 1 sequird con siguiente linea. En la linea 2 se ejecutaran
todas las instrucciones (5, 6, /7y 8) puesto que 3 condicidn 2 se cumple. Tras esto, continuara con (3 linea tres
la cual ejecutara todas las instrucciones (9 y 10) ya que no tienen ninguna condicion. Este script se ejecutars
una vez por sequndo.

Ejemplo practico
Se plantea el siguiente script de dos lineas para controlar (s salidas digitales del equipo:

L1 REM: CONTROL DE MOTORES
L2 OUT1=0IFM(0)>100,0UT1=1
L3 OUT2=0IFM(0)>10,0UT2=1

Supongamos que el registro matematico M(0) es igual 3 50. En (3 linea 1 se ejecutara la primera instruccion
(QUT1=0, que desactiva la salida digital 1) pero no la sequnda [OUT1=1], ya que la condicion que lo precede
no se cumple. De 8 linea 2 se ejecutaran las dos instrucciones porque la condicion se cumple, y como resultado
final obtendremos que 8 salida 2 quedara activada [OUT2=1]. Este script se ejecutars una vez por sequndo.

16.4 Lenguaje MicroPLC - Consejos vy trucos

A continuacion, se muestran algunos consejos y trucos que seran de utilidad para el programador.

Légica if...else
Cuando el programa requiera una logica /-.else se recomienda asignar la condicion de comparacion 3 un flag
[F(X)] que se ejecuta prevismente y compararlo con Oy 1. Ejemplo:

L1 F(O)=AL(0)>10
L2 IFF(0)=0,0UT0=0
L3 IFFO)=1,0UT0=1

Este script activa la salida O [OUTO=1] cuando el valor en |3 entrada analogica O [AI(O)] es superior 3 10 vy se
la desactiva cuando sea inferior.
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Temporizacién
Las temporizaciones se resuelven de manera sencilla aprovechando 3 ejecucion a razon de una vez por
sequndo de los scripts.

Elemplo de temporizacion 1

L1 FO)=AI(0)>10

L2 IFF(O=LMO)=M(0)+1
L3 IFF(0)=0;M(0)=0

L4 IFM(0)>60,0UT0=1

En este ejemplo se activa 3 salida 0 [OUTO=1] cuando la entrada analdgica O [AI(0)] sea superior a 10 durante
almenas 60 segundos. Para ello se ha programado logica /7.else con el flag O [F(0)] y se ha utilizado el registro

matematico O [M(0)] para registrar el tiempo de encendido.

Elemplo de temporizacién 2

L1 IFF(0)=1L,M(0)=10,F(0)=0,0UT0=1
L2 IFM(0)>0M(0)=M(0)-1L,IFM(0)=0;,0UT0=0

En este ejemplo se deses activar 13 salida O [OUTO=1] durante 10 sequndos tras la activacion de flag O
[F(O)=1]. Para ello se ha programado logica if..else con el flag O [F(0)] y se ha utilizado el registro matematico
0 [M(0)] para registrar el tiempo de encendido.
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17 Publicacion / Suscripcion

La funcionalidad de publicacion/suscripcion permite el intercambio de variables entre estaciones a través de
Zeus. A esta pantalla se accede a traves de (3 siguiente opcion del menu:

: = & 1 - Mend
L —
ST Abrir [STETGED
o ) - 2 — General
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnéstico
General Avanzado Macros MieroPLC 3 - PUb/SUb
Autorizados Voz Histdrico Pub/Sub Firmware

17.1 Introduccién funcionalidad

Se ha implementado un sistema similar en su operacion al protocolo de red MQTT. Una estacion
(Hermes/Nemos) publica sus datos en el servidor Zeus para que otras estaciones (Hermes/Nemos) puedan
suscribirse a estas, permitiendo asi, 3 transferencia de variables entre estaciones via GRPS.

La publicacion de los datos se hace cada vez que se ejecuta 3 accion “79 - Conectar/refrescar datos en Zeus”,
cuando en un script de MicroPLC se ejecuta [ instruccion PUBLISH, o cuando se genera una alarma con
natificacion via GPRS.

Cada estacién, puede suscribirse hasta un total de 8 canales que estén publicados en el servidor Zeus,
indicando el canal y el Zeus ID del equipo publicador. La estacion suscriptors, utilizara sus 8 primeros registros
matematicos para quardar los datos y los 8 primeros flags para informar del estado de |3 estacion publicadora.

Nota de compatibilidad:
Esta funcionalidad es compatible a partir de las siguientes versiones de software:
e Microconf: v8.4.0
e Firmware: v8.44
En la pagina web de Microcom (www.microcom.es) tiene disponible para su descarga las versiones mas
actualizadas.

Recomendaciones para incrementar la tolerancia a fallos:

Este método de transferencia de variables entre estaciones via GPRS se puede complementar con la
programacion de un sistema “failover” (conmutacion por error) basado en el envio de SMSs. Este segundo
sistema asumira el intercambio de informacién cuando la red GPRS no esté disponible. Para el usuario final
esta conmutacion entre sistemas es transparente.

La programacion de este sistema de comunicacion redundante o “failover” se detalla en la nota de aplicacion
llamada: “Nota_aplicacién_comunicacién_bombeo_depdsito_GPRS” que no esta incluida en este
documento. Puede ponerse en contacto con nosotros para mas informacion.
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17.2 Formulario Pub/Sub - Descripcion de campos

Este formulario se divide en dos secciones: Parte izquierda: Activar/desactivar [a publicacion y parte derecha:

configurar los canales a suscribirse.

4

— —
Elentpe— Guardar

Publicacion Suscripcion

=}
I

o

=]
1

e}
I

Publicar los canales de esta estacion:

"

Los canales de este equipa no estaran disponibles para otras estaciones en
Zeus.

v}
"

@
"

n

Publicacion > Publicar canales de esta estacion:

Modelo seleccionado:

HERMES \ AT

va40  MICROCOM

e No: Los canales de este equipo no estaran disponibles para otras estaciones en Zeus
e Si Los canales de este equipo estaran disponibles para otras estaciones en Zeus. La publicacion se
realizara cada vez que se ejecute una de 3s acciones disponibles.

suscripcion

Por defecto, estas opciones se muestran deshabilitadss. En esta seccién se relacionan l0s registros

matematicos y flags con los canales publicados.

MO = |Entrada analogica 2 Ml de la estacion con Zeus [D: | D7XXGINF

I— FO = verdadero si estacion remota conectada

Canal publicado a asignar con el
reaistro matematico

El flag tomara el valor verdadero si
la estacion remota esta conectada

Utilizar registro matematico para
la lectura de canales publicados

ZEUS ID de la
estacion que publica

Comprobar que se ha
introducido un Zeus ID
valido
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17.3 Formulario Pub/Sub - Ejemplo

Se dispone de tres estaciones dadas de alta en Zeus: Naranja (Zeus ID O7XX6INF), Azul (Zeus ID OLKWD4P2)
y Amarilla (Zeus ID OT6R3U39).

En este ejemplo se va a configurar la estacion Naranja para que lea dos senales: temperatura ambiente y
presion. Una vez configuradas, se habilitara 13 publicacion de todos los canales de esta estacion (Naranja) en el
servidor Zeus.

Por Ultimo, se suscribiran as estaciones Azul y Amarillo a [ estacion Naranjs, en concreto 3 estacion Azul
recibira la informacion de 8 presion (6.38 BAR) y la Amarilla la temperatura (19.5 0C)

Zeus ID
OLKWD4P2

07XX6JNF

Zeus ID
0T6R3U39
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CONFIGURACION ESTACION NARANJA
PUBLICAR (ENVIAR) A ZEUS LOS DATOS DE TODOS SUS CANALES

ZCEUS
Servidor

S O\ 0%° .

R \ 0¥~

| 6.38 BAR 195°c | ﬁ

\ 6.38 BAR

- 19.5°C
==
Zeus ID
07XX6JNF

PASQO 1: CONFIGURAR LOS SENSORES
Se configura un equipo Hermes M102 para conectar dos sensores analdgicos en 1as entradas Oy 1. Para mas
informacion, consulte el apartado llamado “ENTRADAS ANALOGICAS” de este mismo documento.

e Entradaanalogica 0 = Sensor de temperatura

e [Entradaanalogica 1 = Sensor de presion

En este equipo se configura un temporizador ciclico para que registre y refresque en Zeus el valor de ambas
entradas analégicas cada 300 segqundos. Para mas informacion, consulte el apartado llamado
“TEMPORIZADORES” de este mismo documento.

PASO 2 — HABILITAR LA PUBLICACION DE TODOS LOS CANALES EN ZEUS

Acceder a la pantalla de MenU > General > Pub/Sub y seleccionar “Si” en 13 opcion “Publicar los canales de esta
estacion”. De esta maners, el valor de todos los canales de la estacion Naranjs (entradas digitales, entradas
analdgicas, sondas, MODBUS, etc.) seran publicos en el servidor Zeus.

Publicar los canales de esta estacion: -
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CONFIGURACION ESTACION AZUL
RECIBIR DATO DE PRESION DE ESTACION NARANJA

ae
S cas
a“a\e =5
d y # .\“? o8 EE
Zzeus | 7 01
_ Servidor & - @
P \Odos ~ Zeus ID
P& N\ 7 BROKER I 6.38 BAR
o R a\?«?,: : OLKWD4P2
s
@] =
6.38 BAR 19.5°C R
6.38 BAR
| B / 19.5°C
=3 0
a
Zeus ID
07XX6JNF

SUSCRIBIRSE AL VALOR DE PRESION PUBLICADO POR LA ESTACION NARANJA

e Acceder 3 la pantalla de Meny > General > Pub/Sub
e habilitar el registro matematico O (MO) para recibir los valores de la entrada analogica 1 (Sensor de

presion) de la estacion Naranja (Zeus 1D O7XX6INF).
e Adicionalmente se puede habilitar el Flag O (FO) para saber sila estacion que publica los datos (Naranja)

estd conectada.

Suscripcion

'| MO = |Entrada analogica 1 . de la estacidn con Zeus |Dn  OTXEINE

L\— '| FO = verdadero =i estacidn remota conectada

\
Registros matematicos - Entradas analogicas =
MO: MY ;F: Temperatura 195 | o @ H
M1: 0.0 ‘ Presidn: N
] | B - =
M2: = = : =
: — AMALOG 3: 0.0 | LIy us
I"-a'1 o UL u%::_:ssl_l.lgg o?ﬁxa.:gﬁ
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CONFIGURACION ESTACION AMARILLA
RECIBIR DATO DE TEMPERATURA DE ESTACION NARANJA

ZCUS
Servidor
T x08%° :
xR Ut ga(\'a\es r SROKER N\ \
: \ \0° o 5 e &
6388AR 1%% ‘ : . r;%
9. 5 6.38 BAR NN B
l; / 5° G, /
L 19.5°C AN .
3 034, ™y 19.5°C
¥ P
" o axs
) [« Y -
Zeus ID %4'%9/% Eg
8, o
07XX6JNF %N\ |
X
Zeus ID
0T6R3U39

SUSCRIBIRSE AL VALOR DE TEMPERATURA PUBLICADO POR LA ESTACION NARANJA

e Acceder 3 la pantalla de Meny > General > Pub/Sub
e Habilitar el registro matematico O (MO) para recibir los valores de 18 entrada analogica O (Sensor de

temperatura) de 13 estacion Naranja (Zeus ID O7XX6INF).
e Adicionalmente se puede habilitar el Flag O (FO) para saber sila estacion que publica los datos (Naranja)

estd conectada.

Suscripcion

1 MO = | Entrada analégica 0 . de la estacion con Zeus [D:  |0TAXBINF

\\
L '] FO = verdadero =i estacidnremota conectada

— \
Registros r'r'lat\i:rnétim-s Entradas analogicas -
\ - N .
MO: ' B Tumpuratf{ra C OF |
M1: Presidn: 63sBAR | 15
I L ) A e | B
M2 0.0 — AMNALOG 2: =2
M3 0.0 Zeus ID AMALOG 3: i Zeus 1D
., — 0T6R3U39 OTXXBNF
91
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18 Configuracion avanzada

Desde esta pantalla se pueden realizar configuraciones avanzadas para controlar 0s avisos por lsmada de voz
y SMS, asi como (3 frecuencia de muestreo, calibracidn de [3s sondas de presion internas y configuracion
regional del dispositivo. A esta pantalla se accede a través de la siguiente opcion del menu:

v [ g 1-Menu
— —
S —— Abrir [[TETGETS
- —
> (¢ i
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico 2 - General
General Avanzado Macros Firmware 3 - Avanzado

En los siguientes apartados se van a detallar las funcionalidades asociadas a as secciones de esta pantalla.

18.1 Configuracion de alertas por llamadas de voz

Define cuando 8 alarma por llamada de voz se considera como entregada. Por defecto, 13 alarma dejars de
reenviarse cuando el teléfono autorizado descuelgue. La otra opcion disponible es al descolgar v pulsar 8 #,
opcion recomendada para teléfonos con el servicio de buzon de voz activado.

Sina se descuelga 0 no se recibe #

En el caso de que el equipo detecte esta situacion, se puede configurar para que vuelva a intentar comunicar
con el mismo nUmero, pero también para que cambie y se ponga en contacto con el siguiente nimero
autorizado.

Configuracion alertas por llamada de voz

La alarma se considerara entregada...

Seccioén de alertas por llamadas de voz
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18.2 Configuracion de alertas por SMS
Configuracion del comportamiento del equipo en 8s alarmas configuradas para aviso por SMS.

Configuracion alertas por SMS

Enviar todos los SMS seguidos.

Esperar 5 min. antes de pasar a siguiente prioridad

Puede acus: Armas

Configuracion alertas SMS

Texto restauraciéon

Es el mensaje en claro que enviard el equipo cuando una alarma haya sido restablecida. Dicho mensaje
precederd al texto de la alarma que se acaba de restaurar.

Por ejemplo: supongamos que una entrada de alarma se dispara por caudal nocturno fuera de rango. Cuando
vuelve nuevamente [ red a la normalidad, se enviard el texto escrito en el recuadro 7exto de restauracion
precediendo al de “caudal nocturno fuera de rango”. Si en ese recuadro hubiésemos escrito “RESTAURADO”,
el texto que se recibiria en el movil serfa: “RESTAURADO caudal nocturno fuera de rango”.

Texto restauracion

RESTAURADO

Texto restauracion alertas SMS

Limite de SMS por dia
Se pueden fijar un limite de SMS enviado por dis de 200, 300, 400 y 500. Cuando se supere este limite el
equipo dejars de notificarle las nuevas alarmas hasta las 00:00 horas del proximo dis.

Limite de SMS por dia
ATENCION: Cuando se supere este limite el

equipo dejara de notificarle las nuevas alarmas

hasta las Oh del proximo dia.

Texto restauracion alertas SMS
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18.3 Configuracion de reenvios de alarmas

Esta configuracion define el comportamiento del reenvio de una alarma. Una alarma con (3 opcion de reenvio
habilitada se reenviara mientras la condicion de alarma persista.

NUmero reenvios Establece el nUmero médximo de veces que se transmitird una alarma mientras esté activa
si el reenvio est3 activado.

Tiempo reenvios Determina el lapso que transcurrird entre reenvios sucesivos de una alarma si el reenvio
estd activado.

Configuracion de reenvios

Numero reenvios: 3

Tiempo reenvios: 10 Min.

Configuracion de reenvios de alarmas

Nota:
Recuerde, se habilita el reenvio de las alarmas si la opcién “Reenviar” esta marcada.

Alarmas -(®) Configuracian 0
Habilitar alarma Ran

Mensaje restauracion

Reenviar

18.4 Gestion de Contrasena

Por defecto, esta contrasefa es “1234” y se pide al acceder al equipo via bluetooth o GSM. Al actualizar 13
contrasens, ests se pedird también para establecer comunicacion via cable USB. La contrasefa se compone
de un nUmero 4 cifras.

Para actualizar la contrasens, pulsar en el boton “Cambiar” escribir la nueva contrasefa y pulsar en el boton
"Actualizar”

Contraseria
La contrasefia se compone de 4 digitos. 5e
solicitard en las conexiones por MODEM y
Bluetooth.

Actualizar

Salir

Preparado
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18.5 Configuracion regional

Se muestra la zona horaria que esta actuslmente configurada y permite madificarla.

Configuracién regional
GMT+1 - Invierno

Zona horaria i )
GMT+2 - Verano

Detalle de configuracién regional

Pulsar el boton “Zona Horaria” para abrir 3 ventana de configuracion de 3 zona horaria.

La de este ordenador Se cargan los ajustes de zona hararia y horario de verano/invierno del ordenador usado
para configurar el equipo.

La de este ordenador — () Manual

Manual Establecer manualmente. 8 zona horaria y las fechas en las se ajusts
automaticamente el cambio horario verano/invierno

La de est enador —(®) Manual
Zona horaria: | GMT+3:30

Config. horario verano / invierno

Inhibir

Se adelantard una hora el

Se retrasara una hora el

Zona Horaria Selector de zona horaria

Nota:
Recuerde, en caso de configuracion manual, se
debe indicar siempre la zona horaria estandar o de

invierno.
Config. Horario e Inhibir: Se inhabilitard el cambio horario
verano/invierno verano/invierno automatico.

e Seleccionar fecha v hora de adelanto v retraso.
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18.6 Frecuencia de Muestreo

Esta opcion de configuracion solo ests habilitada para los modelos compatibles. Uno de los modelos
compatibles es el Nemos N200+. En este equipo se puede establecer establece 3 frecuencia de muestreo de
las entradas digitales 3 64 0 256 Hz.

Frecuencia muestreo entradas digitales

'-"J-TFF:JE:-FEIF-J-. FI i‘u:n.lnlet_'-t_re_n:n_ a 2 I" z reduce la
autonomia del equipo en un 2(

Detalle de seleccidn de frecuencia de muestreo

18.7 Asignacion de canales MODBUS / EXPANSION

Esta opcion de configuracion solo estd habilitada para los modelos compatibles. Uno de los modelos
compatibles es el Hermes M102. En modelos con cansles MODBUS y Expansion establece 3 asignacion de
canales entre ambos.

Asignacion de canales MODBUS/EXPANSION

MODBUS[0-15] EXP[16-95]

Detalle de configuracién de canales MODBUS / EXPANSION

18.8 Selector mdédulo de salidas (solo Nemos N200+)

Esta opcion de configuracion solo ests habilitada para el gama de equipos Nemos N200+. Este gama de equipos
es compatible con los modulos de pilotaje de valvulas latch THOR-2 y THOR-7/. Seleccionar con el desplegable
el médulo THOR conectado.

Médulo de salidas
Sin modulo de salidas. Entrada digital 3 no usada

I:- para comunicacion con modulo THOR.

THOR-2
THOR-7
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18.9 Calibracién sondas de presidn internas (solo Nemos N100 y N200+)

De fabrica, las sondas de presion internas ofrecen una precision del 0,4%. El paso del tiempo provoca el
envejecimiento del sensor con la consiguiente desviacion en la precision. Para estos sensores 3 desviacion es
un 0.3% anual en el peor de los casos.

Para aquellas aplicaciones que o requieran, esta herramienta se dispone para posibilitar la calibracion de as
sondas asegurando un desvio maximo del 0.1%. En Microcom disponemos instrumentacién para realizar la
calibracion de estos sensores y ofrecemos este servicio bajo pedido.

Notas:

Este proceso no es necesario para utilizar las sondas. La precision de la calibracién de fabrica es del 0.4%.
Para realizar la calibracion, necesita disponer de un sistema de mayor precision (patrén) que proporcione
medidas precisas con las cuales comparar.

Aviso DE COMPATIBILIDAD

En caso no encontrar esta opcion o que el botén “Calibrar” se muestre deshabilitado, verifique lo siguiente:
= Laversion del software de configuracion Microconf es la 8.30 o superior
= Laversién del firmware del equipo es la 8.38 o superior

EJEMPLO DE USO DE HERRAMIENTA DE CALIBRACION

1. Presionar el boton “Calibrar” dispuesto |t
en este formulario Calibrar

2. Se abre una nueva ventana emergente llemada “Calibracién sondas de presion”. A continuacion, se
describen los campos que aparecen en esta ventana.

. = Sonda para calibrar: Seleccion del sensor de presion
- Parametros de calibracion - - a calibrar.
Sonda a calibrar: = Rango de la sonda: Seleccion de valores maximos del
Rango de la sonda: (0- sensor de presion en Bares.
Puntos de calibracién: = Puntos de calibracion: Se permite elegir entre 2y 5
Fecha ultima calibracion: puntos de calibracion. Cuantos mas puntos de
calibracion se utilicen mas preciso serd el calibrado.

Proceso de calibracion

Preparado

= Fecha Ultima calibracion: Si aparece 01/01/2000
significa que no hay ninguna calibracion realizada.

= Botén “Iniciar calibracién”: Comienza el proceso de
calibracion de acuerdo con los datos informados en
el apartado “Parametros de calibracion”

Boton “Borrar datos de calibracion”: Borra 3 Gltima
calibracion registrada.

Iniciar calibracion -

Borrar datos de calibracién Cancelar
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3. Rellenar los parametros de calibracion. Cuantos mas puntos de calibracion se utilicen mas preciso sera el
calibrado. Por ejemplo, si se eligen 3 puntos para una sonda de 10 bares, lo dptimo seria repartir l0s puntos
de manera equidistante, siendo el primer punto el inicio de escala y el Ultimo el fondo de escala:

= PO - Inicio de escala =0 Bar
= PI1 - Puntointermedio =5 Bar
= P2 - Fondodeescalsa =10 Bar

4. Pulsar en el boton “Iniciar calibracion”. En este momento deberd proveer [ presion de referencia al sensor
de presidn para cada uno de los puntos seleccionados.

a) Informar la presion de referencia (presion calibrada) que va a recibir 3 sonda.

I Presian de referencia: I

b) Proveer ala sonda de 3 presion calibrada vy pulsar el boton “Tomar medida”.

I Tornar medida I
Nota:

Debe proveer una presién de referencia estable durante al menos 3 segundos. De lo contrario
saltara un error.

c) Sila medida es correcta se rellenars el punto de calibrado correspondiente. Repetir este proceso
para todos los puntos de calibrado.

Proceso de calibracion
PO: 0.002 (-0.031)

814 (+0.001)
0.72 (-0.029)

d) Una vez informados todos los puntos de calibrado, pulsar el botdn “Escribir datos de calibracion”

para quardar los datos en 8 memoria flash del dispositivo. Una vez terminado el proceso se
podra leer el siguiente mensaje:

Proceso de calibracion

Calibracian finalizada con &xito,
preparado para escribir los

nuevos parametros de
calibracion

e) Calibracion finalizada. Pulsar el boton “Salir” para cerrar el asistente.
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19 Historico

Este formulario se utilizar para descargar los registros almacenado en |3 memoria interna de su dispositivo
Hermes y Nemos via USB y bluetooth. A esta pantalla se accede a través de la siguiente opcion del menu:

M - — & ,
L -
e = Abrir Guardar 1 menu
- —
> a L]
General Entradas y salidas Temporizadores Diagndstico 2 - Genel’a|
General Avanzado Macros Histdrico 3 'HlStO”CO

Firmware

Siga [3s instrucciones descritas a continuacion para descargar los datos de los equipos en su PC en formato
CSV.

1_ SG[GCCIOO de la feCha Download log from:
.13de enero de2030| [~ TN |

4 enero de 2020 4

lu, ma. mi. ju. wvi. si. do
30031 2 3 4

Search

Download path:

6 7 & 9 10 11 12

13114 15 18 17 18

0 21 2 23 24 25

7 228 29 30 3 1

3 4 5 6 7 8
[ Hoy: 13/01/2020

4 Guardar como

2- Selecciona la ruta de PC
donde se descargara el
Organizar *  Nueva carpeta

archivo CSV con los Dounload path - oo B o

registros. Pulsar boton

enero de 2020 [~ [N

“ v 4 [ » Esteequipo > Documentos

Archivos de Outlook

[ Este equipo
e Arduino

”BUSCar” ¥ Descorgas Blocs de notas de Onel
[E] Documentos Eluctooth Developer 51
[ Escritorio Downloads

3- Pulsar en el boton e
“INICIAR”. Espera a que o000
termine el proceso, 100%
completado.

Download path:  C:\Users\desarrollo2\Documents\Graficos\Filter Library\ Search

Start %  Ready

4- Elarchivo CSV ya ests
descargado en su PC
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20 Tiempo real

El formulario Tiempo Real muestra el estado de los diferentes canales disponibles en el equipo: entradas,
salidas, registros, Modbus, etc. Es de particular utilidad en la puesta en marcha de una nueva instalacion. A
esta pantalla se accede a través de la siguiente opcion del mend:

P |~ + ;
T A‘Eirr Gulazliar 1- Menu
G:I’.;Iil'ﬂ Entradas y salidas Tempor(?zadores Diagnastico 2 - DlagnOStICO
T.Real Terminal 3 _TReaI

Abrir Guardar

Pantalla Tiempo Real para el equipo Nemos N200

Esta pantalla esta dividida en secciones delimitadas por el tipo de variable que se desea monitorizar. El
formulario se adaptara al equipo que se esta configurando y Unicamente mostrara los parametros disponibles.
Una vez este el equipo conectado, se mostraran 13s variables configuradas con el nombre que se le ha asignado.
A continuacion, se detallan [8s secciones disponibles y su contenido.

Entradas digitales

Muestra el nombre y el estado de las entradas digitales configuradas. La
entrada digital estad activada cuando el recuadro aparezca en color
naranja, de lo contrario aparecera en color gris.

En este ejemplo se han configurado 5 entradas digitales y 8 entrada
ALARMA QUEMADOR est3 activads, el resto estan desactivadas

Contadares / Caudalimetros
Muestra los contadores y caudalimetros configurados.
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Salidas digitales

Muestra el nombre vy el estado de las salidas digitales configuradas y
permite activarlas y desactivarlas manualmente. En (3 columna derecha
se monitoriza el estado de (8 salids, (naranja=>activads,
gris=>desactivada). En 18 parte izquierda se utiliza para cambiar
manualmente el estado de (3 salida.

En este ejemplo se muestra activada la salids O3 y se ha activado
manualmente (3 salida O1.
Muestra el estado de los flags. El flag estd activado cuando el recuadro

aparezca en color naranjs, de lo contrario aparecera en color gris.

En este ejemplo se muestra el flag F1 activado vy el resto desactivados

Sondas Muestra el valor de las diferentes sondas Microcom conectadas al
equipo. Para cada sonda configurada se mostrara el nombre asignado.

Cada vez que se pulsa el boton “Actualizar”, se
obtiene una lectura del valor registrado por la
sonda en ese mamento.

Entradas analogicas Muestra el valor de las diferentes entradas analogicas conectadas al
equipo. Para cada entrada configurada se mostrars el nombre, el
valor vy la unidad asignada.

Cada vez que se pulsa el boton “Actuslizar”, se
obtiene una lectura del valor registrado por (3
sonda en ese mamento.

Reqistros matematicos
Muestra el valor de los registros matematicos.

Canales matematicos
Muestra el valor de los canales matematicos.

Variables MODBUS
Muestra las lecturas de los canales MODBUS.

Expansiones MODBUS
Muestra las lecturas de los canales de expansion.
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21 Terminal

La pantalla terminal se utiliza para para interactuar con su dispositivo Microcom a través de un listado de
comandos. A esta pantalla se accede a través de (3 siguiente opcidn del mend:

. — r— 4 ,
Mend 2 Aﬁr Gu:-JLrnliar 1-Menu
-~
G:rzral Entradi)r.salidas Tempor(iyzadores Diaggslico 2 = DlagnOStICO
T.Real Terminal 3 -Tel’mlnal

i

()

ITETLETY De péSItO

Enviar
Habilitar trazas

Enviar comando

Enviar trama Borrar

Co T 5
Conectar a Zeus Sabvar

0 MICROCOM
Pantalla Terminal

El formulario 7erminal proporciona 8s siguientes dos funcionalidades:
e Acceder 3 las trazas de las operaciones que ejecuta el dispositivo
e Enviar comandos de configuracion y tramas.

21.1 Trazas de operaciones

Para habilitar (3 salida de trazas se debe marcar la casilla Aabiitar 7razas. A los pocos sequndos empezaran 3
salir mensajes de estado del equipo en la pantalla. Estos mensajes proporcionan una importante fuente de
informacion acerca de as operaciones que ejecuta (comunicaciones, lectura de entradas, etc.) asi como los
errores que puedan ocurrir. Desmarcando el boton Asbiitar trazas se inhibe 3 salida de las trazas, es
conveniente inhibir [3s trazas una vez se da por terminada la sesion.
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21.2 Enviar comandos y tramas

Los dispositivos Microcom aceptan una amplia variedad de comandos y tramas que permiten al usuario
interactuary configurar el dispositivo. Por ejemplo, empleando comandos, el usuario podra interrogar al equipo
acerca del estado de sus entradas / salidas, modificar el estado de (3s salidas e incluso cambiar parametros de
configuracion. Actualmente se puede interactuar de esta manera con el dispositivo mediante el
envio/respuesta de mensajes SMS y mediante el uso de esta pantalla. A continuacion, se indica como utilizar
esta pantalle.

Enviar -
Habilitar trazas
Enwviar comando

Enviar trama Borrar

Conectar a Zeus Salvar

Detalle de pantalla Terminal

Habilitar trazas Habilita la visualizacion de (as trazas de operaciones vy 8 informacion transmitida y
recibida por el equipo en la pantalla de 13 consola

Enviar comando Enviar los comandos estdndar que habitualmente se envian por SMS, pero desde el
propio PC.

Enviar trama Este boton se utiliza para ejecutar comandos de diagnostico y configuracion avanzada.

Conectar a Zeus Ejecuta el comando “TCPCONNECT” que, a su vez, ejecuta la accion 79 - Conectar vy

refrescar los datos en Zeus.

Borrar Borrar el contenido de 3 pantalla de |3 consola

Salvar El boton Salvarpermite guardar una copia de 13s trazas que se muestran en la terminal
en formato texto plano (txt).

Nota:

Puede encontrar el manual de comandos completo en el formulario Macros y en nuestra pagina web,
www.microcom.es

Nota:
Recuerde que los dispositivos Microcom solo atienden SMS de teléfonos en su lista de teléfonos autorizados.
Esta configuracion se realiza desde la pantalla general.
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22 Firmware

El formulario Firmware permite realizar |3 actualizacion del programa informatico interno de su dispositivo
Microcom, también conocido como firmware. A esta pantalla se accede 3 través de (3 siguiente opcion del
menu:

— E 4 ,
i pres— —_ -
e Abrir [TETGETS 1 Menu
- —
x €] i
General Entradas y salidas Tempaorizadores Diagndstico 2 - General
General Avanzado Macros Autorizados Voz
Firmware 3 'F|rmWare

Atencion:
Lea detenidamente el recuadro de informacion importante de la pantalla Firmware antes de comenzar el
proceso de actualizacion. Esta informacion puede variar segun el dispositivo que esté utilizando.

Atencion:
El proceso de actualizacion de firmware borrara por completo la configuracion del equipo, asegurese de
salvarla antes de empezar.

niciar

Pantalla Firmware para el Nemos N200O
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22.1 Obtener nuevo firmware

Puede obtener la version mas actualizada del firmware siga l0s siguientes pasos:
1- Acceda 3 la seccion de descargas de nuestra pagina web www.microcom.es
2- Seleccione y haga clic en el modelo del dispositivo Microcom a actualizar.
3- Buscar y hacer clic en el archivo firmware correspondiente. Tipicamente el nombre de este archivo
se compone de 3 palabra Firmware sequida del modelo y del nUmero de 3 version.

oM.es - 302 82 06 24/ 943 63 97 24

MICROCOM

Area de Soporte Técnico

Drivers -
Hermes LC -
Hermes LC1 -
Hermes LC2 =

Hermes LC2 Plus =

Ejemplo de configuracion de una alarma por entrada analdgica

El archivo descargado contiene tres elementos:
=  Firmware: Tipicamente el nombre de este fichero ests compuesto

por el nombre del modelo del dispositivo seguido del nUmero de (3 N':fmme _
version del firmware. |_|iCopyFlash.hex :

= Archivo CopyFlashhex Necesario para la configuracion del || | LC2+ v7.83.hex
microcontrolador incorporado Qf’ Movedades V7 .kt

= Textoinformativo con 3s novedades.

22.2 Actualizar software del dispositivo

A continuacion, se indican los pasos para la actualizacion de su dispositivo:

1- Seleccionar el nuevo firmware 3 cargar en el dispositivo. Pulse el boton “Buscar” correspondiente al
campo Kuta del archivo de firmwarey seleccione el fichero de firmware correspondiente.

2- Seleccionar el archivo CopyFlashhex. Pulse el boton “Buscar” correspondiente al campo Ruta oel
archivo CopyFlashy seleccione el fichero de CopyFlash correspondiente.

3- Pulsar el botdn “iniciar”. el proceso de actualizacion del firmware comienza, mostrando en 8 barra de
progreso el avance de la operacion. Finalizada la transferencia del firmware el equipo inicia el proceso
interno de actualizacion de 18 memoria flash de cddigo. No se debe interrumpir la alimentacién hasta
que termine esta operacion. La operacion termina cuando el diodo LED de estado comienza a
parpadear de nuevo.

Nota:
El proceso de actualizacién de firmware se puede realizar en local, conectandolo un PC a través del puerto USB,
como remotamente via llamada de datos GSM.
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23 Apéndice A: Listado de acciones

Los dispositivos Microcom disponen de una serie de acciones predefinidas que se pueden ejecutar bajo
distintas circunstancias:

= Ejecucion desde un temporizador.
= Ejecucion por activacion / desactivacion de entradas digitales o flags.

= Ejecucion por nivel alto / nominal / bajo en entradas de tipo analdgico o similar.

A continuacion, se muestra 13 pantalla de seleccion de acciones. Por cada evento se puede seleccionar 3
ejecucion de hasta & acciones.

Editar acciones

Acciones a ejecutar:

Afiadir ---»

Eliminar

Cancelar

Afadir una accion:
El procedimiento para anadir una accidn consiste en: Seleccionar de 3 lista de Acciones disponibles 13 nueva
accion, pulsar el boton afadir. La nueva accion aparecers en (o lista Acciones a ejecutar

Eliminar una accion:
Elprocedimiento para eliminar una accion consiste en: Seleccionar de |3 lista de Acciones configuradasa accion
3 eliminar y pulsar el boton eliminar.
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LISTADO DE ACCIONES DISPONIBLES:

ACCION DESCRIPCION

X - Ejecutar macro X

Provaca la ejecucion del macro nimero X.

41 - Enviar contadores por SMS

Obsolets, se mantiene por compatibilidad.

42 - Sincronizar reloj

Provaca la sincronizacion del reloj en tiempo real con la hora de [ red GSM. Requiere
el envio de un SMS.

43 - Encender GSM durante 5m

Provoca el encendido del MODEM GSM durante 5 minutos. Ut para implementar la
ventana de comunicacion.

44 - Leer grupo de analégicas 0

Provaca la lectura del grupo de canales analdgicos 0.

45 - Leer grupo de analégicas 1

Provaca la lectura del grupo de canales analégicos 1.

46 - Leer grupo de analogicas 2

Provaca la lectura del grupo de canales analégicos 2.

46 - Leer presion

Provaca la lectura del grupo de canales analdgicos 3.

477 - Leer grupo de analogicas 3

Provoca el envio de un SMS con informacién de estado de las entradas / salidas a
todos los teléfonas autorizados con privilegio Zeus y prioridad.

48 - Enviar SMS tipo Zeus

Provaca el registro en memoria de todos los canales.

50 - Encender GSM durante 10m

Provoca el encendido del MODEM GSM durante 10 minutos. Util para implementar a
ventana de comunicacion.

51 - Encender GSM durante 20m

Provoca el encendido del MODEM GSM durante 20 minutos. Util para implementar la
ventana de comunicacion.

52 - Encender GSM durante 30m

Provoca el encendida del MODEM GSM durante 30 minutos. Util para implementar la
ventana de comunicacion.

53 - Registrar grupo de analdgicas 0

Provoca la lectura v registro en memoria del grupo de canales analégicos O.

53 - Reqistrar presion

Solo Nemos. Provoca la lectura y registro en memoria del grupo de las sondas de
presion integradas.

54 - Registrar grupo de analbgicas 1

Provoca la lectura y registro en memoria del grupo de canales analégicos 1.

55 - Registrar grupo de analogicas 2

Provoca la lectura v registro en memoria del grupo de canales analdgicos 2.

96 - Registrar grupo de analdgicas 3

Provoca la lectura v registro en memoria del grupo de canales analégicos 3.

57 - Registrar contador 0

Provaoca el registro en memoria del contador totalizador de 3 entrada digital O.

58 - Registrar contador 1

Provoca el registro en memoria del contador totalizador de |3 entrada digital 1.

99 - Registrar contador 2

Provaoca el registro en memoria del contador totalizador de la entrada digital 2.

60 - Registrar contador 3

Provoca el registro en memoria del contador totalizador de 18 entrada digital 3.

61 - Registrar contador 4

Provoca el registro en memoria del contador totalizador de |a entrada digital 4.

62 - Registrar contador 5

Provoca el registro en memoria del contador totalizador de |3 entrada digital 5.

63 - Registrar contador 6

Provoca el registro en memoria del contador totalizador de la entrada digital 6.

64 - Registrar contador 7

Provoca el registro en memoria del contador totalizador de la entrada digital /.

65 - Registrar caudal Oy 1

Provaca el registro en memoria de los caudalimetros en as entradas digitales Oy 1. El
caudal se registra en pares por razones de optimizacion de 8 memoria.

66 - Registrar caudal 2y 3

Provaca el registro en memoria de los caudalimetros en (as entradas digitales 2y 3. El
caudal se registra en pares por razones de optimizacion de 8 memoria.

67/ - Registrar caudal 4 y 5

Provoca el registro en memoria de los caudalimetros en las entradas digitales 4y 5. El
caudal se registra en pares por razones de optimizacion de 18 memoria.
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ACCION DESCRIPCION

68 - Registrar caudal 6y 7 Provaca el registro en memoria de los caudalimetros en [as entradas digitales 6y 7. El
caudal se registra en pares por razones de optimizacion de la memoria.

70 - Leer MODBUS todo Provaca la lectura de todos los canales MODBUS configurados.

71 - Leer MODBUS grupo O Provoca la lectura del grupo de canales MODBUS C.

72 - Leer MODBUS grupo 1 Provoca la lectura del grupo de canales MODBUS 1

73 - Leer MODBUS grupo 2 Provaca la lectura del grupo de canales MODBUS 2.

74 - Leer MODBUS grupo 3 Provoca la lectura del grupo de canales MODBUS 3.

75 - Registrar MODBUS grupo O Provaca la lectura y registro en memoria del grupo de canales MODBUS C.

76 - Registrar MODBUS grupo 1 Provaoca la lectura y registro en memoria del grupo de canales MODBUS 1.

77 - Registrar MODBUS grupo 2 Provaoca la lectura y registro en memoria del grupo de canales MODBUS 2.

78 - Registrar MODBUS grupo 3 Provaca la lectura y registro en memoria del grupo de canales MODBUS 3.

79 - Conectar/refrescar datos en Zeus Provaca la conexion mediante GPRS al servidor configurado, principalmente para |3
descarga de historica por GPRS.

80 - Registrar alarma Ejecutando esta accion desde un evento generado por una entrada (P.Ej: Accion por
valor alto) queda registrada en memoria de historico (3 alarma.

89 - Descargar historico por ftp Provoca la conexion al servidor FTP para descarga de historicos.

90 - Leer canal matematico O Provaca la lectura del canal matematico O.

91 - Leer canal matematico 1 Provaca la lectura del canal matematico 1

92 - Leer canal matematico 2 Provaca la lectura del canal matematico 2.

93 - Leer canal matematico 3 Provaca la lectura del canal matematico 3.

94 - Registrar canal matematico O Provoca la lectura v registro en memoria del canal matematico O

95 - Registrar canal matematico 1 Provoca la lectura y registro en memoria del canal matematico 1

96 - Registrar canal matematico 2 Provoca la lectura v registro en memoria del canal matematico 2

97 - Registrar canal matemético 3 Provoca la lectura y registro en memoria del canal matematico 3

98 - Registrar sonda 0 Provaca el registro en memoria de |3 sonda de temperatura o humedad O

99 - Registrar sonda 1 Provoca el registro en memoria de (3 sonda de temperatura o humedad 1

100 - Reqistrar sonda 2 Provaca el registro en memoria de la sonda de temperatura o humedad 2

101 - Reqistrar sonda 3 Provaca el registro en memoria de la sonda de temperatura o humedad 3

102 - Reqistrar entrada digital O Provaca el registro en memoria de la entrada digital O

103 - Reqistrar entrada digital 1 Provoca el registro en memoria de 13 entrada digital 1

104 - Reqistrar entrada digital 2 Provoca el registro en memoria de la entrada digital 2

105 - Registrar entrada digital 3 Provoca el registro en memoria de la entrada digital 3

106 - Reqistrar entrada digital 4 Provoca el registro en memoria de |3 entrada digital 4

107 - Registrar entrada digital & Provoca el registro en memoria de |3 entrada digital 5

108 - Reqistrar entrada digital 6 Provoca el registro en memoria de la entrada digital 6

109 - Reqistrar entrada digital 7 Provoca el registro en memoria de 3 entrada digital 7

110 - Registrar grupo de expansiones 0 Provaca el registro en memoria del grupo de expansiones O

111 - Reqistrar grupo de expansiones 1 Provoca el registro en memoria del grupo de expansiones 1

Manual de programacion Hermes / Nemos - Revision 22.01 108



Apendice A: Listado de acciones

MICRO®COM

ACCION DESCRIPCION

112 - Registrar grupo de expansiones 2

Provaca el registro en memoria del grupo de expansiones 2

113 - Registrar grupo de expansiones 3

Provaca el registro en memoria del grupo de expansiones 3

114 - Registrar grupo de expansiones 4

Provaca el registro en memoria del grupo de expansiones 4

115 - Registrar grupo de expansiones 5

Provaca el registro en memoria del grupo de expansiones 5

116 - Registrar grupo de expansiones 6

Provaca el registro en memoria del grupo de expansiones 6

117 - Registrar grupo de expansiones 7/

Provaca el registro en memoria del grupo de expansiones 7

118 - Registrar grupo de expansiones 8

Provaca el registro en memoria del grupo de expansiones 8

119 - Registrar grupo de expansiones 9

Provaca el registro en memoria del grupo de expansiones 9

120 - Registrar grupo de expansiones 10

Provaca el registro en memoria del grupo de expansiones 10

121 - Registrar grupo de expansiones 11

Provoca el registro en memoria del grupo de expansiones 11

122 - Registrar grupo de expansiones 12

Provoca el registro en memoria del grupo de expansiones 12

123 - Registrar grupo de expansiones 13

Provaca el registro en memoria del grupo de expansiones 13

124 - Registrar grupo de expansiones 14

Provoca el registro en memoria del grupo de expansiones 14

125 - Registrar grupo de expansiones 15

Provaoca el registro en memoria del grupo de expansiones 15

126 - Leer canal matematico 4

Provoca la lectura del canal matemético 4

127 - Leer canal matematico 5

Provoca la lectura del canal matematico 5

128 - Leer canal matematico 6

Provoca la lectura del canal matemético 6

129 - Leer canal matematico /

Provoca la lectura del canal matematico /

130 - Leer canal matematico 8

Provoca la lectura del canal matematico 8

131 - Leer canal matematico 9

Provoca la lectura del canal mateméatico 9

132 - Leer canal matematico 10

Provoca la lectura del canal matematico 10

133 - Leer canal matematico 11

Provoca la lectura del canal matematico 11

134 - Leer canal matematico 12

Provoca la lectura del canal matematico 12

135 - Leer canal matematico 13

Provoca la lectura del canal matematico 13

136 - Leer canal matematico 14

Provoca la lectura del canal matematico 14

137 - Leer canal matematico 15

Provoca la lectura del canal matematico 15

138 - Registrar canal matematico 4

Provoca la lectura y registro en memoria del canal matematico 4

139 - Registrar canal matematico 5

Provoca la lectura y registro en memoria del canal matematico 5

140 - Registrar canal matematico 6

Provaoca la lectura v registro en memoria del canal matematico 6

141 - Reqistrar canal matematico /

Provoca la lectura y registro en memoria del canal matematico /

142 - Reqistrar canal matematico 8

Provoca la lectura v registro en memoria del canal matematico 8

143 - Reqistrar canal matemético 9

Provoca la lectura v registro en memoria del canal matematico 9

144 - Reqistrar canal matematico 10

Provaca la lectura v registro en memoria del canal matematico 10

145 - Reqistrar canal matematico 11

Provoca la lectura y registro en memoria del canal matematico 11

146 - Registrar canal matematico 12

Provaca la lectura v registro en memoria del canal matematico 12

147 - Reqgistrar canal matematico 13

Provaca la lectura v registro en memoria del canal matematico 13

148 - Registrar canal matematico 14

Provaca la lectura y registro en memoria del canal matematico 14
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149 - Registrar canal matematico 15 Provaca la lectura y registro en memoria del canal matematico 15

150 - Leer sonda digital O Provaca la lectura de la sonda de temperatura o humedad O

151 - Leer sonda digital 1 Provaca la lectura de la sonda de temperatura 0 humedad 1

152 - Leer sonda digital 2 Provaca la lectura de la sonda de temperatura o humedad 2

153 - Leer sonda digital 3 Provaca la lectura de la sonda de temperatura o humedad 3

154 - Registrar evento Ejecutando esta accion desde un evento generado por una entrada (P.Ej: Accion por
valor alto) queda registrada en memoria de historico (3 alarma.

155 - Registrar sonda 4 Provaca el registro en memoria de la sonda de temperatura o humedad 4

156 - Registrar sonda 5 Provaca el registro en memoria de la sonda de temperatura o humedad 5

157 - Registrar sonda 6 Provaca el registro en memoria de la sonda de temperatura o humedad 6

158 - Registrar sonda 7 Provaca el registro en memoria de la sonda de temperatura o humedad 7

159 - Obtener localizacion GSM Provoca la localizacion mediante antenas de telefonia GSM. Precision de hasta 200
metros.

160 - Activar flag O Activa (iguala a 1) el flag numero 0. Comando equivalente: F(O)=1

161 - Activar flag 1 Activa (iguala a 1) el flag numero 1. Comando equivalente: F(1)=1

162 - Activar flag 2 Activa (iguala a 1) el flag numero 2. Comando equivalente: F(2)=1

163 - Activar flag 3 Activa (iguala a 1) el flag numero 3. Comando equivalente: F(3)=1

167 - Desactivar flag 0 Desactiva (iguala a O) el flag numero 0. Comando equivalente: F(0)=0

167 - Desactivar flag 1 Desactiva (iguala a O) el flag numero 1. Comando equivalente: F(1)=0

167 - Desactivar flag 2 Desactiva (iguala a O) el flag nUmero 2. Comando equivalente: F(2)=0

167 - Desactivar flag 3 Desactiva (iguala a O) el flag nUmero 3. Comando equivalente: F(3)=0
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24 Apéndice B: Operadores matematicos

Nota:

Se asegura compatibilidad con la totalidad de los operadores debajo listados a partir de la version de
firmware v8.77

+ Suma - Resta
* Multiplicacion / Division
A Potenciacion \ Maédulo. Entero de una division
SORT() Raiz cuadrada
CONSTANTES MATEMATICAS
PI NUmero PI E El nUmero ‘e’, nUmero de Euler

OTROS OPERADORES Y FUNCIONES

SIN() Seno ASIN() | Arcoseno
COS() Coseno ACQS() | Arco coseno
TAN() Tangente ATAN() | Arco tangente
EXP() Exponenciacion LN() LLogaritmo neperiano
ABS() Valor absoluto LOG() Logaritmo decimal
INT() Devuelve a parte entera de un valor FRAC() | Devuelve la parte decimal de un valor
MIN(n1,n2) | Compatible con nUmerosy registros MAX(n1,n2) | Compara dos pardmetros (n1y n2)y devuelve
matematicos. el de mayor valor. Compatible con nUmeros y
registros matematicos.
OPERADORES DE COMPARACION Ejemplo de uso
> Mayor que FO)=MI)>M(2)
< Menor que FO)=MI)<M(2)
= Iqual que FO)=M(1)=M(2)
>= Mayor o igual que FO)=M(I)>=M(2)
<= Menor o igual que FO)=MI)<=M(2)
<S> Distinto que FO)=M1)>M2)

OPERADORES LOGICOS

Ejemplo de uso

& AND légico. FO)=F(1&F(2)
| OR légico. FO)=F)IF(2)
»n Desplazamiento de bit ‘n” posiciones a 8 derecha. | M(Q)=M(1)>>2
SiM(1) contiene antes de la ejecucion el valor 8 (1000 en
binario), tras 3 ejecucién contendrd el valor 2 (0010 en
binario).
«<n Desplazamiento de bit 'n’ posiciones 3 |3 M(O)=M(1)K<1
izquierda. SiM(1) contiene antes de la ejecucion el valor 2 (0010 en
binario), tras 3 ejecucidén contendrd el valor 4 (0100 en
binario).
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OPERADORES LECTURA DE INTERFACES COMANDOS ASOCIADOS
CABLEADAS
DI(x) Devuelve el estado de 13 entrada digital x = -
NOT(DI(x)) Devuelve el negado del estado de la = -
entrada digital x

Q(x) Valor del caudalimetro x = -

T(x) Valor del contador totalizador x CNTx=n Modificar valor del totalizador x

AI(x) Valor de la entrada analdgica x = -

AIMA(x) Valor en milismperios de (3 entrada -
analogica x

EIMA(X) Solo vélido para Hermes M120. Valor en -
miliamperios del canal analdgico x

PB(x) Valor de la sonda Microcom = -

O(x) Valor de la salida digital x OUTx=y Modificar valor de a salida digital x. Permite
introducir un valor directo (pe:y=0/1)y
expresiones de comparacion (pe. y=M(0)>10)

EI(x) Valor del canal de expansion x EXPx=n Solo valido para Hermes M110. Madifica el valor
totalizador asociado al canal x de una expansion.

= - EXPx=0/1 Solo valido para Hermes M130. Madifica el valor
del canal x de una expansion.
MB(x) Valor del canal MODBUS x SETREGISTER, | Modificar valor del canal MODBUS
SLAVE, *Ver Manual de comandos
REGADD

OPERADORES LECTURA DE INTERFACES VIRTUALES COMANDOS ASOCIADOS

F(x) Devuelve el valor del flag x. F(x)=0/1 Modifica el valor del flag x.
Es una variable de tipo binario (0/1) Es una variable de tipo binario (0/1)
NF(x) Devuelve el valor negado del flag x. = -
M(x) Devuelve el valor del registro matematico M(x)=n Modifica el valor del registro matematico x. Es
x. Es una variable de tipo decimal. una variable de tipo decimal.
DIT(x) Tiempo en segundos que lleva la entrada = -
digital x activa
DITA(x) Tiempo acumulado en sequndos que lleva DITAx=n Tiempo acumulado en sequndos que lleva la
l3 entrada digital x activa (cuenta horas) entrada digital x activa (cuenta horas)
EIT(x) Sélo vélido para Hermes M110. Tiempo en
sequndos que el canal x activo
ETTA(x) Sélo vélido para Hermes M110. Tiempo EITAXx=n Sélo valido para Hermes M110. Tiempo
acumulado en sequndos que lleva el canal x acumulado en sequndos que lleva el canal x activo
activo (cuenta horas) (cuenta horas)
DAYFLOW(x) | Devuelve el totalizado de 24h del = -
caudalimetro x
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OPERADORES LECTURA DE INTERFACES VIRTUALES

TBLx(y) Devuelve el valor de ingenieria de “y” empleando la tabla de conversion “x”. Las tablas de conversion se
emplean para convertir magnitudes con una relacion no lineal. Para mas informacion consulte el apartado
“MACROS” de este mismo documento.
TMSTARTx | Activa e inicia el temporizador x. Se dispone de un total de 16 temporizadores: 0-15
TMSTOPx Detiene y resetea el temporizador x. Se dispone de un total de 16 temporizadores: 0-15
TMREAD(x) | Devuelve el tiempo acumulado en segundos que lleva el temporizador x activo.
DELAY Genera un retardo de 1 segundo.

OPERADORES FECHA Y HORA

YEAR Devuelve un nUmero de cuatro digitos que representa el afio en curso.
MONTH Devuelve un nimero comprendido entre 1y 12 (incluidos), que representa el mes del afio en curso.
DAY Devuelve un numero comprendido entre 1y 31 (incluidos), que representa el dia del mes en curso.
WEEKDAY Devuelve un numero comprendido entre Oy 6 (incluidos), que representa el dia de la semana:
Lunes=0, Martes=1, Miércoles=2, Jueves=3, Viernes=4, Sabado=5, Domingo=6
YEARDAY Devuelve un nimero comprendido entre 1y 366 (incluidos), que representa el dia del afio en curso.
HOUR Devuelve un nUmero comprendido entre Oy 23 (incluidos), que representa [a hora actual.
MINUTE Devuelve un numero comprendido entre Oy 59 (incluidos), que representan los minutos de la hora actual
SECOND Devuelve un nimero comprendido entre Oy 59 (incluidos), que representan los segundos de la hora actual
SOD (Seconds Of Day). Devuelve un numero comprendido entre 0y 86399 (incluidos), que representan los
seqgundos transcurridos del dia en curso.
SUMMER Devuelve una numero comprendido entre el Oy 1 (incluidos), que indica el cambio horario:
O=Invierno, 1=Verano
SUNRISE Devuelve un nimero comprendido entre Oy 86399 (incluidos), que representa la hora de la salida de sol del
dia en curso en sequndos. Para utilizar este operador matematico, las coordenadas geograficas deben estar
informadas.
SUNSET Devuelve un nimero comprendido entre Oy 86399 (incluidos), que representa la hora de la puesta de sol del

dia en curso en sequndos. Para utilizar este operador matematico, las coordenadas geogréaficas deben estar

informadas.

OPERADORES DE ESTADO

BAT(0) Tensién de alimentacidn o de la bateria interna
BAT(2) Devuelve un valor entre Oy 2 (incluidos), que representa la tensidn de alimentacion o de la bateria interna en
un codigo de colores, siendo: 0=Verde, 1=Naranja, 2=Rojo.
GSM Devuelve un nimero comprendido entre Oy 32 (incluidos), que representa la intensidad de campo sefial GSM.
GSM(0)
STAT(2) True si error de comunicacion RCOM.
STAT(3) True sierror de comunicacion MODBUS.
STAT(4) True sierror de comunicacion con Médulos de expansion.
ONLINE Devuelve un 1 = Sidispositivo ST est conectado a ZEUS
Devuelve un 0 = Si dispositivo NO ests conectado a ZEUS
TEMP Temperatura interna del dispositivo. Solo compatible con gama Nemos N100 y N200+
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25 Apéndice C: Mapa de memoria MODBUS

Mapa memoria equipos Microcom en modo esclavo

AN A D ARIO
DIRECCION DE REGISTRO DESCRIPCION ACCESO (L/E) TIPO DE DATO
30001 Canal usuario 0 Lectura / Escritura 16 bits
30002 Canal usuario 1 Lectura / Escritura 16 bits
30003 Canal usuario 2 Lectura / Escritura 16 bits
30014 Canal usuario 13 Lectura / Escritura 16 bits
30015 Canal usuario 14 Lectura / Escritura 16 bits
30016 Canal usuario 15 Lectura / Escritura 16 bits

*Para escribir en los canales de usuario se utiliza el comando MBINPUTREGX=Y. “X"=>NUmero del canal de

usuario e “Y”=> Valor

A

DIRECCION DE REGISTRO DESCRIPCION ACCESO (L/E) TIPO DE DATO
30017 Estado de los flags 0-15 Lectura 16 bits

Bit de menor peso =2 Flag 0

Bit de mayor peso = Flag 15

RADA D A

DIRECCION DE REGISTRO DESCRIPCION ACCESO (L/E) TIPO DE DATO
30018 Estado de entradas digitales 0-15 | Lectura 16 bits

Bit de menor peso = E. Digital O

Bit de mayor peso = E Digital 15

DAD A
ANAL O A
DIRECCION DE REGISTRO DESCRIPCION ACCESO (L/E) TIPO DE DATO
30019 Valor entrada analdgica O Lectura 16 bits
30020 Valor entrada analogica 1 Lectura 16 bits
30021 Valor entrada analdgica 2 Lectura 16 bits
30022 Valor entrada analdgica 3 Lectura 16 bits
ANA ODB

DIRECCION DE REGISTRO DESCRIPCION ACCESO (L/E) TIPO DE DATO
40001 Canal MODBUS O Lectura / Escritura 16 bits
40002 Canal MODBUS 1 Lectura / Escritura 16 bits
40003 Canal MODBUS 2 Lectura / Escritura 16 bits
40030 Canal MODBUS 29 Lectura / Escritura 16 bits
40031 Canal MODBUS 30 Lectura / Escritura 16 bits
40032 Canal MODBUS 31 Lectura / Escritura 16 bits
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26 Apéndice D: Formato histérico FTP

26.1 Vision general del sistema

Por 3 concepcion del sistema se requiere que cada estacion tenga su propio directorio dentro del servidor ftp. Dentro
del directorio de cada estacion existird un archivo llamado "log_data.txt" que contiene distintos datos acerca de 3 Ultima
descarga que se hizo y por otro [8do los archivos de historico, cuyo nombre se construye como se indica:

NombreEstacion AAMMDDHHMMSS txt
Donde:

NombreEstacion: Nombre de (3 estacion (configurable por el usuario).
AA: Dos Ultimos digitos del afo en que se hizo a descarga.

MM: Mes en que se hizo |3 descarga.

DD: Dia en que se hizo la descarga.

HH: Hora en que se hizo 13 descarga.

mm: Minuto.

SS: Segundo.

Ejemplo:

Microcom_ 090312173804 txt

El procedimiento que siguen las estaciones remotas para 13 descarga es:

1 Leer elfichero "log_datatxt" para obtener la fecha de la Ultima descarga y de ese modo hacer la descarga desde
ese momento hasta 3 fecha actual

2. Subir el fichero con el historico.

3. Actualizar "log_data.txt"

26.2 Formato archivo “log_data.txt”

En este archivo se guarda informacidn de la Ultima descarga, en particular, la fecha de inicio y final de los datos, 18 fecha
de la descarga y el nombre del archivo que se generd. El formato del archivo es el siguiente:

From: AA/MM/DD HH:mm:SS

To: AA/MM/BD HH:mm:SS

Download_date: AA/MM/DD HH:mm:SS

File_Name: NombreEstacion AAMMDDHHMMSS txt

Ejemplo:

From: 12/03/09 17:38:20

To: 20/03/09 13:05:00

Download_date: 20/03/09 13:10:58

File_ Name: Microcom 090320130948 txt
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26.3 Formato archivo histdrico

Se contemplan dos tipos de trama:

TRAMA G, FECHA EN FORMATO ABSOLUTC:

Ejemplo:

‘ #OAABBCCDDEEFFGHHI

Donde:

AA: Dos Ultimos digitos del afo.

BB: Mes.

CC: Dia.

DD: Hora.

EE: Minuto.

FF: Sequndo.

G: Motivo por el que se tomé el registro.
0 = Registro por tiempo.
1 = Reqistro por rango superior superado.
2 = Reqistro por rango inferior alcanzado.
3 = Registro por vuelta a la normalidad.
4 = Reqistro por cambio en las entradas digitales.
5 = Reqistro por activacion de alarma digital
6= Registro por cambio en salida digital
/= Registro de minimo
8= Registro de méximo
9= Registro por evento de usuario
A= Reqistro por transitorio
B= Registro por promedio

HH: identificador del canal
0 = Analogica C.
1 =Analogica 1.
2 = Analbgica 2.
3 = Analogica 3.
4 = Contador totalizador entrada digital O.
5 = Contador totalizador entrada digital 1.
6 = Contador totalizador entrada digital 2.
7 = Contador totalizador entrada digital 3.
8 = Contador totalizador entrada digital 4.
9 = Contador totalizador entrada digital 5.
10 = Contador totalizador entrada digital 6.
11 = Contador totalizador entrada digital /.
12 = Caudal calculado entrada digital C.
13 = Caudal calculado entrada digital 1.
14 = Caudal calculado entrada digital 2.
15 = Caudal calculado entrada digital 3.
16 = Caudal calculado entrada digital 4.
17 = Caudal calculado entrada digital 5.
18 = Caudal calculado entrada digital 6.
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I: Dato. Campo de longitud variable. Ejemplos validos pueden ser: 0, 100, 7.85

19 = Caudal calculado entrada digital /.
20 = Reservado.
21 =Valor logico entrada digital 0.

28 = Valor logico entrada digital 7.
29 = Canal MODBUS 0.

60 = Canal MODBUS 31
61 =Flag O.

76 =Flag 15.
77 = Estado salida 0.

84 = Estado salida 7.

93 = Canal matematico O

94 = Canal matematico 1

95 = Canal matematico 2

96 = Canal matematico 3

97 = Valor logico entrada digital 8.

104 = Valor l6gico entrada digital 15.
105 = Sonda temperatura / humedad 0.

112 = Sonda temperatura / humedad 7.

TRAMA 1, FECHA EN FORMATO DERTVADO (OPCIONAL):

Para optimizar el tamafo del archivo de historico y por lo tanto el coste de la comunicacion se implementa 1 trama 1 en

l3 que la fecha se envia como seqgundos desde el registro anterior. El formato es:

Ejemplo:

| #1ABCCD

Donde:

A: Seqgundos desde el registro anterior, longitud variable. Ejemplos validos pueden ser: 0, 1, 100, 3600
B: Motivo por el que se tomo el registro.
CC: identificador del canal

D: Dato.
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